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TERIMLER, SIMGELER VE KISALTMALAR

ANTIS-WAY': Spreaderde sallant1 karsilama ve dengeleme diizenegini,

BOOM: Kaldirma halati/zinciri veya bagka mekanizmanin asili oldugu yatay veya yukariya
kalkik ving kolunu,

CYRO-TAS: RTG’ lerde otomatik diimen saglayan sistemi,
ELLECLEME: Yiikleme, bosaltma, aktarma, istifleme ve yigma islemlerini,

FLIPPER: RTG ve SSG spreaderlerinin konteynerlere sabitlenmesinde kullanilan kilavuz
kiirekleri,

GENEL KARGO: Dokme yiik ile adet sayisina tabi yiik diginda kalan yiikleri,

HALATLAR (Spring, Bas, A¢cmaz, Ki¢, Palamar, vb): Geminin rthtim/iskeleye baglanmasini
saglayan materyali,

HEAVY LIFT: Normal bir kaldirma ekipmaninin kaldirma kapasitesinin iizerinde olan,
kaldirilmasi i¢in 6zel ekipman ve yerlestirme usulleri gerektiren tek bir ticari esyay,

IMO (International Maritime Organization): Uluslararas1 Denizcilik Orgiitiinii,
ISCED: Uluslararas1 Standart Egitim Siniflamasi’n,

ISCO: Uluslararas1 Standart Meslek Siniflamasi’ni,

KONTEYNER: Uluslar aras1 Standart Orgiitiince (ISO) kabul edilen tip ve dlgiilere uygun
her tiirlii deniz kara ve hava tasitlar1 ile taginabilen, devamli kullanmaya imkén verebilecek
sekilde hususi ve dayanikli olan, bir veya birden fazla nakil vasitalarina aktarma edilmesinde,
yiikleme — bosaltma kolaylig1 saglayan, 6zel tertibati bulunan tasima kaplarini,

KONVEYOR: Bir tahrik tamburu yardimiyla bandin  makaralar iizerinden
cekildigi malzeme tagima diizenegini,

KURTAGZI (Gemi): Halat baglant1 elemanini,

LASHING: Istifteki yiikii halat, tel, liftin uskuru (cubuk) ,zincir vb. yontemlerle sabitlemek;
saglamlama (baglama) islemini,

LIMIT-SWITCH: Sonlandirma emniyet sensorunu,

LIST: Geminin iskele ve sancak draftlar1 arasindaki farki,

LOADLINE: Yiikleme ¢izgisini,

MAYNA: Asag1 yoni,

MOTOR SAATI: Is makinesinin operasyonel briit caligma siiresini,

NACE: Avrupa Toplulugu'nda Ekonomik Faaliyetlerin Istatistiki Smiflamasin,

OPERATOR: is makinelerini kullanan ehliyetli ve vasifli eleman,
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OPERASYON SAHASI: Yayalarin erisimine kismen veya tamamen kapali olan, yik
ellegleme ve teknik islere ayrilmis liman/terminal boliimiind,

OVERFRAME: Yiikiin ve/veya ellegleme kosullarinin giivenligi acisindan 6zel islem
gerektiren yiik/konteynerin giivenli sekilde hareket ettirilebilmesi ig¢in, tasiyici diizenege
sabitlenmesinde kullanilan yiikseklik arttiran bir aparati,

PANTOON KAPAK: Gemi i¢ ambar kapagini,
PANZERBERT: Metal veya kauguk enerji kablo koruyucusunu,

PUANTOR: Her yiik kalemini veya konteyneri, belirli bir yere (6rnegin CFS depo bolmesi,
konteyner doldurma kapisi, ving alt1, saha interchange bolmesi) girip ¢ikarken kontrol etme,
sayma, siniflandirma, kaydetme iglerinden sorumlu kisiyi,

RAMAK KALA BILDIiRIMI: Liman operasyon alanlarinda, personelin gézlemledigi cesitli
ISG risk ve tehlike olasiliklarint bildirme durumu veya islemini,

RTG (Rubber-Tired Gantry): Kendi tekerlekleri lizerinde hareket eden ve terminalde
konteyner istifleyen vinci,

SAPAN: Yiikii kaldirmaya yarayan aparati,
SAPANCI: Sapan kullanan liman isgisini,

SERDUMEN: Uluslar aras1 kabul gormiis isaretlerle is makinesi operatdriinii yonlendiren,
ving ehliyeti olan vasifli elemant,

SPREADER: Konteyner kavrayici/tutucu alt ekipmana,

SINTINE: Gemilerin makine ve yardimct makine alt tanklari, koferdamlar, ambarlar veya
benzer boliimlerinde olusan sizint1 su ve yagli atik sular1 ve bunlarin biriktigi boliimleri,

SSG (Ship To Shore Gantry Crane): Gemiden karaya ve karadan gemiye ellegleme yapan
kopri vinci,

STACKER: Dolu ve bos konteyneri kisa mesafede farkli yerlere tagiyabilen ve istifleyen is
makinesini,

SERIT TEL: Lashing islerinde kullanilan gelik yass1 teli,
TAMBUR: Halatin saril1 oldugu yivli merdaneyi,

TWIN ARALIGI: Cift 20 ft. konteyner istiflemede, 6zel aparatla saglanan konteynerler arast
boslugu,

TRIM: Geminin bas ve ki¢ draftlar1 arasindaki farki,
TROLLEY: Is makinesi kopriisii iizerindeki yiikii tastyan bir tiir arabayi,

TERMINAL: Isletmenin denetim ve gozetimi altinda bulunan calisma sahalarini (rihtim,
iskele, CFS,gegici depolama yerleri ve agik arazi gibi),

TWEENDECK: Bir gemi ambarim alt ve iist iki kisma ayiran ve ana giivertenin altinda
bulunan bir yiik tagima yiizeyini,
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TWISTLOCK: Intermodal tasima birimlerinin bu birimleri tagiyacak gemi veya aracglara
baglanmasini saglayan pargaciklari,

UNLASHING: Yiikiin baglarini ¢6zme islemini,
VIRA: Yukar yonii,

ifade eder.
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1. GIRIS

Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3) ulusal meslek standardi 5544 sayili Mesleki
Yeterlilik Kurumu (MYK) Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Ulusal Meslek
Standartlarinin Hazirlanmas1 Hakkinda Yonetmelik” ve “Mesleki Yeterlilik Kurumu Sektor
Komitelerinin Kurulus, Gorev, Calisma Usul ve Esaslart Hakkinda Yonetmelik™ hiikiimlerine

gore MYK’nin gorevlendirdigi Tiirkiye Liman Isletmecileri Dernegi (TURKLIM) tarafindan
hazirlanmustir.

Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3) ulusal meslek standardi, sektordeki ilgili kurum ve
kuruluglarin gortisleri alinarak degerlendirilmis, MYK Ulastirma, Lojistik ve Haberlesme
Sektor Komitesi tarafindan incelendikten sonra MYK Y 6netim Kurulunca onaylanmustir.

2. MESLEK TANITIMI
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2.1. Meslek Tanimi

Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3); liman operasyon yonetiminin gozetiminde, RTG
(Rubber Tried Gantry) ve SSG (Ship to Shore Gantry) is makinelerinin giinliik kontrollerini
yapan, gemi ve liman iskele, rithtim, terminal alanlarinda, bu is makinelerini kullanarak
yiiklerin/konteynerlerin, tahliye, yiikleme, istifleme, nakletme, aktarma gibi ellegleme
islemlerini is saglhigi ve giivenligi, cevre ve kalite standartlar1 ile mevzuatlara, is talimatlarina
uygun olarak gerceklestiren nitelikli kisidir.

2.2. Meslegin Uluslararasi Siniflandirma Sistemlerindeki Yeri

ISCO 08 8343
ISCED 97 840
NACE (Rev.2) 52.22

2.3. Saghk, Giivenlik ve Cevre ile Tlgili Diizenlemeler

Halk Sagligi, Ulusal Giivenlik, Is Saglig1 ve Giivenligi, Bitki ve Hayvan Saghg ve Varligmin
Korunmasi, Cevre ile ilgili olarak mevcut mevzuata dahil; kanun, tiiziik ve yonetmeliklere ve
meslege iliskin yasal diizenlemelere uyulmasi ve konu ile ilgili risk analizi yapilmas1 temel
gerekliliklerdir. Ayrica bu kapsamda ILO, IMO gibi uluslararasi sozlesmelere uyulmas: da
esastir.

2.4. Meslek ile Tlgili Diger Mevzuat

618 Sayili Limanlar Kanunu

2872 Sayil1 Cevre Kanunu

3004 Sayil iskelelerin Ne Sekilde Isletilecegine Dair Kanun

4458 Sayil Glimriik Kanunu5312 Sayili Deniz Cevresinin Petrol Ve Diger Zararli Maddelerle
Kirlenmesinde Acil Durumlarda Miidahale Ve Zararlarin Tazmini Esaslarina Dair Kanun
5607 Sayili Kagakgilikla Miicadele Kanunu

4857 Sayih Is Kanunu

5188 Ozel Giivenlik Kanunu

Is Makinelerinin Emniyetli Kullanilmasina Dair Tiiziik

Liman Yonetmelikleri

Cevresel Etki Degerlendirmesi Y 6netmeligi

Is Ekipmanlarmin Kullaniminda Saglik ve Giivenlik Sartlar1 Y6netmeligi

Kisisel Koruyucu Donanim Y 6netmeligi

Girtilti Yonetmeligi

Giivenlik ve Saglik Isaretleri Yonetmeligi

Ekranl1 Araglarla Calismalarda saglik ve Giivenlik Onlemleri Hakkinda Y 6netmelik
Makine Koruyucular1 Yonetmeligi
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Postalar Halinde Is¢i Calistirilarak Yiiriitiilen Islerde Calismalara iliskin Ozel Usul ve Esaslar
Hakkinda Yo6netmelik

Dokme Yiikk Gemilerinin Giivenli Bir Sekilde Yiiklenmesi ve Bosaltilmasi Hakkinda
Yonetmelik

Gemilerden Atik Alinmasi ve Atiklarin Kontrolii Yo6netmeligi

Gilimriik Yonetmeligi

Uluslararas1 Gemi ve Liman Tesisi Giivenlik Kodu (ISPS) Uygulama Plani

*Ayrica, Meslek ile ilgili yiirtirliikte olan diger mevzuat, kanun, tiiziik ve yonetmeliklere uyulmasi esastir.
2.5. Calisma Ortam ve Kosullar:

Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3); soguk, sicak, yagmurlu, riizgarli, nemli vb her
tirlii hava kosulunda, vardiya usuliiyle degisken mesai zamanlarinda calisir. RTG ile
iskele/rihtim, terminal alanlarinda ve SSG ile de rihtim/iskele ile gemi arasindaki tahmil,
tahliye, aktarma, istifleme gibi yiik ellegleme islemlerini, formen, serdiimenler,
puantorler/operasyon memurlari ile koordinasyon Ve iletisim i¢inde yiiriitiir.

Calisma ortam1 hem agik hava hem de RTG ve SSG is makinelerinin kabinleridir. Kabinler
yiiksekte olup, yiikle ve tasiyici diizenekle birlikte hareket halindedir. Operatér, RTG ve SSG
kabinlerindeki kumanda sistemlerini kullanarak, yogun dikkat ve hassas manevralar
gerektiren operasyonlari uzun siirelerle oturma pozisyonunda kalarak gerceklestirir.

RTG ve SSG c¢alisma ve kumanda sistemleri hem elektrik-elektronik hem de mekanik aksam
ve ekipmanlar igerir. Operator, gosterge ve panelleri renk, 151k, simgeleri izleyerek, buton, kol
ve pimleri kullanarak eszamanli ve esgiidiimlii olarak is makinesine kumanda eder.

2.6. Meslege Iliskin Diger Gereklilikler

RTG ve SSG Operatorii; G (yiikleyici is makinesi) Sinifi Siiriicii Belgesine sahip olmalidir.
Meslek elemanlarinca ozellikle; giiclii el-goz-kas koordinasyonuna, dayaniklilik ve yiiksek
aktivite gerektiren islerde calisabilecek fiziki kapasiteye, Stres altinda etkin c¢aligabilme
yetisine ve kumanda panellerindeki farkli renk ve simgeleri, ayn1 zamanda goriip tepki
verebilecek giiclii gérme algisina sahip olma gerekli bulunmaktadir. Ote yandan c¢alisma
ortami1 ve kosullarinin realitesine gore; bel, boyun, ayak rahatsizliklari ile yiikseklik ve kapali
alan fobisi gibi sorunlar, meslegin icrasini zorlastiran 6zellikler olarak goriillmektedir.
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Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

3. MESLEK PROFILIi

3.1. Gorevler, Islemler ve Basarim Olgiitleri

................... /iieiiiinnn.....100
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
ALl Gorev yapacagi vardiyayla ilgili giinler ve mesai saatleri bilgisini, vardiya degisim
Al | is emri almak - donemlerinde vardiya ¢izelgesinden alir.
' Vardiyada ¢alisacagi is makinesine ve sahaya iligkin bilgiyi, vardiya 6ncesinde
Al2 . A .
sistem/vardiya cizelgesinden alir.
A.2.1 | Bir 6nceki operatdrden yapilan ve yapilacak isler hakkinda sozli bilgi alir.
A.2 | Vardiya teslim almak Bir 6nceki vardiya operatoriiniin doldurdugu is makinesi ¢alisma formunu
A22 |. . o
inceleyerek makinenin durumu hakkinda bilgi alir.
RTG: Is makinesinin terminalinden; konteyner numarasi, aktarma ve yiikleme
. . A.3.1 | araglari, gidecegi rihtim veya gemi alani gibi yapilacak igler hakkindaki is listesini
A Iy Organizasyonu Yapmak | A 3 | vapilan isle ilgili bilgi almak alir.
(devami var) A32 | SSG: Yapilacak isler hakkinda puantdrden yiikleme, tahliye, hareket tiirii, yer, alan
- gibi bilgileri alir.
A4l Vardiya amirligince diizenlenen isbas1 ve bilgilendirme toplantilarinda hazir
o bulunur.
Vardiyadaki operasyonlar hakkindaki gemi ve operasyon alani riskleri, nakil-
isbasi ve bilgilendirme A.4.2 | aktarma galisma yontemleri, ISG 6nlemleri gibi konularda aktarilan bilgileri, kendi
Ad toplantilarina istirak etmek vardiyast agisindan yorumlar.
A43 Verilen bilgiler ve goriisiilen konular hakkindaki bilgi, deneyim ve gézlemlerini
o paylasir.
A.4.4 | Onerilerini bildirir.
Is makinesi ¢alisma formundaki; operatér kimlik bilgileri, vardiya tarihi ve
A.5.1 | numarasi, ¢aligilan is makinesi ve saha kodu, Operasyon baslama bitis saati, is
) o makinesi motor-saati olarak genel bilgileri kaydeder.
A5 I makinesi galisma formu Formdaki bakim ve kontrollerle ilgili; RTG igin; yakit/yag orani, lastik havalari,
doldurmak A.5.2 | sogutma sistemi su seviyesi gibi bilgileri, hem RTG hem de SSG igin; 1s1klandirma
sistemi, halat kontrolii gibi bilgileri, kontrol listesi formatina isler.
A5.3 | Is makinesi ¢alisma formunu imzalar.
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Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

................... /iieiiinnn.....100
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
" Yfﬂpligﬂ isler ltl)ai(dkm dzﬁs ¢ A6.1 gﬁ?rr:?ﬁﬁ 's1rasmda ortaya ¢ikan gemi, saha, i3 makinesiyle ilgili aksakliklar1 {ist
. Onetime geribildirimde — — — P
A i Organizasyonu Yapmak gulu am akg A2 QER/I; :ﬁ‘l_ebl halinde gerceklestirdigi ve/veya yiiriittiigii operasyonlar hakkinda
A.7.1 | Doldurdugu ig makinesi ¢aligma formunu amirine iletir.
A.7 | Vardiya teslim etmek A7D Bir sonraki vardiyada gérev yapacak operatore, operasyonlar ve is makinesi ile

ilgili bilgi verir.
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Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

................... /iieiiinnn.....100
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama

B.1 Kisisel koruyucu donanim B.1.1 Ise baglamadan &nce, kisisel koruyucu donanimlarini giyerek, takarak kusanr.

kullanmak B.1.2 Kisisel koruyucu donaniminin aginma Ve yipranma durumunu kontrol eder.
B.1.3 Yipranmus kisisel koruyucu donanimlarinin yenisini ilgili gérevliden talep eder.
B.2 Calisma sahasindaki uyar1 B.2.1 Calisilan saha ve is makinesi iizerindeki uyar1 levhalarinin eksikligini ve
levhalarm takip etmek islevselligini kontrol eder.
is Saghg ve Giivenligi ile B.2.2 Operasyonlarda uyari levhalarina gore hareket eder.
B Cevre ve Kalite Onlemleri B.2.3 Varsa eksik uyar1 levhalarini bildirir.
Almak B.2.4 Gerekli ilave uyari levhalarinin konulmasi i¢in dneride bulunur.
B.2.5 Uyar1 levhalarina uygun hareket etmeyen kisileri uyarir veya uyarilmasini saglar.
(Devami var) B.3 Risk degerlendirmesi yapmak | B.3.1 Calisma alan1 ve i makinesinden kaynaklanabilecek olasi riskleri belirler.
B.3.2 Kendisinin belirledigi olasi risklerin sonuglari ve etkilerini degerlendirir.
B.3.3 Kendisine bildirilen risk durumlarin1 degerlendirir.
B.3.4 Degerlendirmelerine gore risklere karsi onerilerini belirler.

B.4 Ramak kala bildirimlerinde B.4.1 Yaptigi risk degerlendirmelerine gore tespitlerini ve 6nerilerini s6zlii, yazili veya
bulunmak sistem {izerinden formatina uygun olarak ilgililere bildirir.

B.5 Is makinesinin kullaniminda is | B.5.1 Is makinesini giivenli ¢aligma talimatlarina uygun olarak kullanir.
saglig1 ve giivenligi onlemleri | B.5.2 Calisma alani veya is makinesi ile ilgili riskli durumlarda is makinesinin siren,
almak anons, telsiz, telefon gibi ikaz ve anons sistemlerini riske uygun sekilde kullanir

B.5.3 IMO etiketli ve 6zel islem gerektiren yiikler/konteynerlerde; yiikiin riskler, tonaj
gibi 6zelliklerine uygun hassasiyette hareket ederek, yiike uygun kanca, halat,
sapan, kilit, overframe gibi aparatlar kullanilip kullanilmadigini ve belirlenmis
tastyicinin tonaj ve ebat olarak yiike uygunlugunu kontrol ederek giivenlik
Onlemleri alinmasina destek verir.

B.6 Is sagh@ ve giivenligi ile B.6.1 Is sagligi ve giivenligi ile ¢evre konusunda; ilkyardim, kurtarma, acil durum,
¢evre egitimlerine istirak yangin, ¢evre koruma, uygun pozisyonda c¢aligma gibi konulardaki egitimlerde,
etmek igletmenin organizasyon ve programina gore hazir bulunur.

B.6.2 Egitimlerde kazandigi bilgi ve becerileri, is bagi egitimlerinde paylagir.
B.7 Is kazalarini ilgililere iletmek B.7.1 Kazanin ve ¢aligma alaninin durumuna gore, talimatlara uygun sekilde ¢alismay1
durdurur.

B.7.2 Kazayi iletisim araglarini kullanarak acil durumlar igin belirlenmis ilgililere iletir.

B.8 Ilkyardim uygulamak B.8.1 Kazalar sonucunda meydana gelen yaralanmalar veya ortaya ¢ikan saglik

sorunlarinda ilkyardim kurallarina uygun olarak miidahale eder.

B.9 Cevre koruma onlemlerinin B.9.1 Is makinesinin hareket ve manevralarinda, ¢alisma alaninda alinan ¢evre koruma
alinmasina destek vermek Onlemlerine uygun hareket eder.
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Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3)
Ulusal Meslek Standardi

................... /iieiiinnn.....100
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod Adi Kod Adi Kod Aciklama
B.9.2 Is makinesinin yakit, yag, sintine sizintilarini kontrol ederek énlem alinmasini
) B9 Cevre koruma 6nlemlerinin saglar.
B Is Saglig1 ve Giivenligi ile ' alinmasina destek vermek B.9.3 Calisma alaninda; sahadan, yiikten ve gemiden kaynaklanan ¢evre kirliligi riski
Cevre ve Kalite Onlemleri tagtyan durumlari ilgililere bildirir.
Almak Is makinesi ve yiik ellegleme B.10.1 | Is makinesi ve yiik ellegleme hareketlerinin veriminin ve giivenliginin artirilmasina

B.10

hareketlerinin iyilestirilmesine
yonelik onerilerde bulunmak

yonelik belirledigi 6nerilerini yazili, sozlii veya sistem tizerinden ilgililere iletir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
C1 Is makinesi calisma C.l1 Is makinesinin ¢aligma talimatini; makinenin motor, elektrik-elektronik-hidrolik,
talimatlarin1 incelemek mekanik, trolley, kabin, ving yiiriiyiisii, boom, 1s1iklandirma, halat, tambur, ikaz gibi
aksam ve sistemlerine gore inceleyerek degerlendirir.

C.l2 Is makinesinin ¢aligma talimatini; makinenin hazirlik, hat/yer degistirme,
operasyon, operasyon sonu gibi kullanim agamalarina gore inceleyerek
degerlendirir.

Cl13 Inceledigi sistemleri ve asamalari iliskilendirerek yorumlar.

C.2 Is makinesinin ¢alisma éncesi | C.2.1 Is makinesinin ray, lastik, motor, tekerlek, tahrik zinciri, firtina kilitleri,
genel ve dis fiziki kontroliini yaklagma/carpisma sensoru, panzerbelt gibi alt yiirliyiis ekipmanlarinin genel
yapmak durumunu goézle kontrol eder.

C.2.2 RTG’ nin besleme kablosunun takili olup olmadigim kontrol eder.

C is Makinesinin Giinliik C.23 RTG’ nin besleme kablosu takili ise soker.
Kontrollerini Yapmak C24 Is makinesindeki acil stop butonlarinin iglerligini kontrol eder.

C.25 Kontrol panelinin faal olup olmadigini, enerjinin operatdr kabinine aktarilip
aktarilmadigini kontrol eder.

(Devami var) C.26 Alt kabinin temizlik durumuna bakar.
C.27 Sasedeki yipranma ve hasarlar1 kontrol eder.
C238 Halatlarin tel atmasi, halat tamburlarinin ve makaralarinin deformasyonlarini

kontrol eder.

C.29 Boom iizerindeki trolley, ray, trolley tekerlekleri, trolley park kilidi, sensorlerin
durumunu kontrol eder.

Cz3 Fonksiyonel kontrolleri C31 Kabin koltugunun ayarini yapar.
yapmak
(Devami var) C3.2 Kabin cam sileceklerinin ¢alisirligini ve fiskiye suyunu kontrol eder.
C.33 Is makinesi aydinlatma sisteminin fonksiyonelligini kontrol eder.

C.34 Is makinesine ve spreadere enerji verir.

C.35 Is makinesi aktif halde iken ¢alisma ekranindaki uyarilara bakar.

C.36 Is makinesinin ikaz lambalarimin ¢alisirligini pano 1siklar1 test butonu ile kontrol
eder.

C.37 Ving yiiriiyiisiiniin fonksiyonellik testlerini talimatina uygun olarak yapar.

C.38 Trolley yiiriiyiis ve limit-swichlerinin ¢aligirligini talimatina uygun olarak kontrol
eder
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Gorevler islemler Basarim Olgiitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
C3 Fonksiyonel kontrolleri C.39 Kaldirma ve indirme hareketini saglayan diizenegin ¢aligirligini ve limit-
yapmak switch’lerini talimatina uygun olarak kontrol eder.
C.3.10 | Yaptig1 kontrollere gore kalibrasyon Ve ayar ihtiyaglarini belirleyerek gerekli
kalibrasyon ve ayarlarini yapar.
C.3.11 | Acil stop/durma fonksiyon kontrollerini yapar.
) C.3.12 | Spreaderin genel fiziki goriiniimiinii kontrol ederek varsa deformasyonlarini
C Is Makinesinin Giinliik belirler.
Kontrollerini Yapmak C.3.13 | Spreaderin genel fonksiyonel kontroller ile 20°lik ve 40°lik agma-kapama
fonksiyonlarini kontrol eder.
C.3.14 | Spreaderde flipperin birlikte ve tek tek agma-kapama fonksiyonlarini kontrol eder.
C.3.15 | Spreaderin antis-way fonksiyonlarini test eder.
C.3.16 | Spreaderin Kilit pozisyon lambalarinin ve kilitlerin fonksiyon kontrollerini yapar.
C.3.17 | Spreaderin elektrik kablosunu kontrol eder.
C.3.18 | Spreader makaralarinin ¢alisirligini kontrol eder.
C.3.19 | Boom kaldirma ve indirme fonksiyonellik testini yapar.
Cc4 Ariza bildiriminde bulunmak C41 Is makinesinin ¢alisma ekranindaki ariza uyarilarin1 degerlendirir.
C4.2 Arizanin niteligine gore durdurma gerekip gerekmedigini degerlendirir.
C43 Operasyon esnasinda olusan arizalari, arizanin olugma kosullar1 ve durumu
hakkinda amirine ve teknik servise bilgi verir.
C5 Ariza tespitine yardimct Ch1 Arizanin olusumuna iligkin; hangi hareket sirasinda oldugu, zamanlama, hangi
olmak zamanlarda sinyal verdigi gibi konularda genel bilgilendirme yapar.
C5.2 Arizanin uyarilart ve ilgili sistemler hakkinda bilgi vererek lokalize edilmesine
yardimei olur.
C53 Arizanin giderilip giderilmedigini takip eder.
C54 Giderilen arizalarin takibinde ilgili servise yardimci olur.
C.6 Kabin temizligini yapmak C6.1 Kabin i¢i yiizeylerdeki dokiintii ve tozlar1 verilen temizleme malzemeleri ve su
kullanarak giderir.
C.6.2 Kabin camlarinda goriintiiyii engelleyen yag, toz, camur gibi kirleri uygun

kimyasal maddeler ve su ile temizler.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
D.1 Is makinesini yiiriitmek D.11 RTG’ yi yuriitmek: Yiirilyiis yolunun harekete uygunlugunu kontrol eder.

D.1.2 RTG’ yi yiirlitmek: Spreaderini yiiriiyiis pozisyonuna getirir.

D.1.3 RTG’ yi yiirtitmek: Trolleyi yliriiyiis ¢izgilerini gorecek sekilde park pozisyonuna
getirir.

D.1.4 RTG’ yi yuriitmek: Kamera sisteminden arka ya da dizel tarafimi kontrol eder.

D Is Makinesini D.15 RTG’ yi yiirtitmek: Yiiriiylis yolu ¢izgisi ile makinenin oklarinin ayni dogrultuda
Konumlandirmak olmasini1 maniiel olarak saglar.
D.1.6 RTG’ yi yiirtitmek: Cyro-tas sistemi olan RTG is makinelerinde otomatik diimeni,
(Devam var) olmayanda ise maniiel diimeni kullanarak yiirliyiisii saglar.

D.1.7 SSG’ yi yliriitmek: Yiriiyiis hattinin ve raylarin harekete uygunlugunu kontrol
eder.

D.1.8 SSG’yi yiirlitmek: Alani ve hatti rahat gorecek sekilde talimatina gére spreaderi,
uygun pozisyona getirir.

D.1.9 SSG’yi yiirlitmek: Trolleyi hatti rahat gorecek sekilde talimatini uygulayarak geri
pozisyona alir.

D.1.10 | SSG’ yi yiiriitmek: Serdiimenin isaret ve yonlendirmesine gore is makinesini
yirilyiige gegirir.

D.2 RTG’ nin hattin1 degistirmek D.2.1 90 derecelik yon degisimleri: Is makinesinin fren kolu ve sabitleme pimlerinin
(Devamu var) uygun pozisyonda oldugunu serdiimene kontrol ettirir.

D.2.2 90 derecelik yon degisimleri: Serdiimen yardimu ile is makinesini hat gegis yoluna
getirir.

D.2.3 90 derecelik yon degisimleri: Gegis yapilacak yone gore makine lastiklerini ¢evirir.

D.24 90 derecelik yon degisimleri: Serdiimenden gegis hattinin giivenli oldugu teyidini
alir.

D.25 90 derecelik yon degisimleri: Gegis yapilacak hatta gére makineyi hizalayarak
hatta gegis yapar.

D.2.6 180 derecelik yon degisimleri: Is makinesinin fren kolu ve sabitleme pimlerinin
uygun pozisyonda oldugunu serdiimene kontrol ettirir.

D.2.7 180 derecelik yon degisimleri: Serdiimen yardimi ile is makinesini geriye tam
doniis sahasina getirir.

D.2.8 180 derecelik yon degisimleri: Doniis yapilacak yone gore is makinesinin
lastiklerini tam geri gevirir.

D.2.9 180 derecelik yon degisimleri: Serdiimenden giivenli geri doniis teyidini alir.
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
D.2 RTG’ nin hattin1 degistirmek D.2.10 | 180 derecelik yon degisimleri: s makinesini 180 derece tam geri hizalayarak
dondiirtir.
D.2.11 180 derecelik yon degisimleri: Serdiimen yardimi ile makineyi ¢alisilacak geri
. hatta alir.
Is Makinesini D.3 Serdiimenin isaretlerini takip | D.3.1 Serdiimenin goriis mesafesinde olmasim saglar.
D Konumlandirmak etmek D.3.2 Serdiimenle iletisim kuracag araclarin ¢alisirligini saglar.
(Devami var) D.3.3 Serdiimenin gerektiginde gozle iletisim kuracak pozisyonda durmasini saglar.
D.3.4 Serdiimenin verdigi komut ve isaretlere gore hareket eder.
D.3.5 Serdiimenle olan iletisimsizlik durumunda operasyonu durdurarak iletisim/mesaj
tekrari ister.
D.3.6 Acil durumlara iliskin olarak diger gorevlilerin ikazlarina uyar.
D.3.7 Aldig1 isaret ve uyarilara gbre operasyonu durdurur.
D.3.8 Operasyonun durdurulmasina neden olan uyari gerekgesi hakkinda ikaz veren
gorevliden/kaynaktan bilgi alir.
D4 Is makinesini hizalamak D41 RTG’ yi hizalamak: Konteyner istifine paralel olacak sekilde makineyi
konumlandirir.

D.4.2 RTG’ yi hizalamak: Go6z karart ile 20-40°lik olarak konteynerlerin ebatlarina gore
makineyi hizalar.

D.4.3 RTG’ yi hizalamak: Spreaderi konteyner tizerinde istif konumuna ve istif
seviyesine getirir.

D.44 SSG’ de hiza almak: Gemide ¢alisilacak ambara gore makineyi yiiriiterek ambar
agzinda hiza alir.

D45 SSG’ de hiza almak: Spreaderi geminin trim (gemi bas-kic) ve list (gemi iskele-
sancak) durumuna gore galigilacak pozisyonda ayarlar.

Caligma esnasinda bekleme D.5.1 RTG ile yiiklii halde bekleme yapmak: Yiikiin veya konteynerin yol iizerinde
D5 yapmak askida olmamasini saglar.

D.5.2 RTG ile yiiklii halde bekleme yapmak: Ara¢ yolunun oniindeki ilk istif sirasinin
iizerine yiikii koyarak bekleme yapar.

D.5.3 SSG ile yiiklii halde bekleme yapmak: Tahmil veya tahliye halinde arag¢ gegis yolu
iizerinde yiik askida iken bekleme yapmaz.

D.5.4 SSG ile yiiklii halde bekleme yapmak: Zorunlu durumda, spreaderdeki yiikii vincin
on kirisi {izerine koyarak bekleme yapar.

D.5.5 RTG ve SSG ile yiiksiiz halde bekleme yaparken is makinesini park pozisyonuna
getirerek bekleme yapar
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Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
. D.6 Is makinesini park etmek D.6.1 Operasyon sonunda ig makinesini belirlenen park yerine gétiiriir.
D Is Makinesini D.6.2 Is makinesini talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.
Konumlandirmak D.6.3 Kabin i¢i sistemlerini talimatlarindaki islem sirasina gére durdurur.

D.6.4 SSG’ yi park etmek: Boom kabinine ¢ikarak makineyi tekrar aktive eder.

D.6.5 SSG’ yi park etmek: Boom dikme iglemini talimatlarina uygun sekilde yapar.

D.6.6 SSG’ yi park etmek: Boom’u kilitli pozisyona getirir.

D.6.7 SSG’ yi park etmek: Makineyi tekrar talimatlarindaki iglem sirasina gore durdurur.

D.6.8 RTG’ yi park etmek: Lastikleri talimatina uygun sekilde park pozisyonuna getirir.

D.6.9 RTG’ yi park etmek: Lastiklere emniyet takozlarini koyar.

D.6.10 | RTG’ yi park etmek: Besleme kablosunu panoya takarak makinenin enerji aldigini
teyit eder.
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E.l Operasyon baslama onaylarmi | E.1.1 SSG: Lashing veya unlashing isleminin tamamlanmasina gore vardiya amiri
takip etmek tarafindan verilen yiikleme, bosaltma onayini telsizle alir.
E.1.2 SSG: Puantdrden geminin c¢alisilacak kismi i¢in is emri alir.
. E.1.3 SSG: Serdiimenle iletisime gecerek operasyona baslar.
Is Makinesi ile E.1l4 RTG: Is emri monitdriinden aldig1 is emri veya is listesindeki siralama ve plana
E Yikii/Konteyneri gore operasyona baslar.
Elleglemek E.2 Spreaderi yiike veya E.2.1 RTG: Spreader dayamalarini kullanarak, spreaderi konteyner iizerine oturtur.
konteynere sabitlemek E.2.2 SSG: Yiike ve ¢alisma konumuna uygun flipperleri kullanarak spreaderi konteyner
(Devami var) iizerine oturtur.
E.2.3 SSG ile 2X20’lik operasyon: Yapilacak 2x20°lik operasyonda, operasyon bilgisini
serdiimenden alir.
E.24 SSG ile 2X20’lik operasyon: Spreaderi 40°lik pozisyona getirir.
E.2.5 SSG ile 2X20°1ik operasyon: Cift 20’lik pozisyon butonuna basarak spreaderin
ortasindaki kilitleri aktif hale getirir.
E.2.6 SSG ile 2X20°lik operasyon: Orta kilitlerin tam olarak oturdugunu 11kl ikaz
sisteminden ve gozle izler.
E.2.7 SSG ile 2X20’lik operasyon: Spreader otomasyon sisteminde twin aralig1 ayarin
aktif hale getirir.
E.2.8 Kabinde ve spreader iizerinde bulunan uyar1 panosundaki 1s1kl1 “kilitlemeye hazir”
sinyalini alir.
E.2.9 Kilitleme butonu ile spreaderi konteynere Kilitler/sabitler.
E.2.10 Isikli gostergeden talimatlarina uygun sekilde; kilit pozisyonlarini kontrol eder.
E.2.11 Spreaderin agirligini konteyner tizerinden keserek ve sar1 ikazin sénmesini takip
ederek sabitlemeyi tamamlar.
E.3 Yiikii veya konteyneri vira E.3.1 Isikl ikaz sisteminde, spreader ile konteynerin kilitli pozisyonda oldugunu kontrol
yapmak eder.
E.3.2 Kontrollii hareket ederek konteyneri bulundugu yerden yavasca ayirarak agirlik,
denge kontrolii yapar.
E.3.3 SSG: Ambar iginde ve kizakli gemilerde, trim ve list durumuna gore, kizak iginde
sikismayi Onleyici kisa yiirilyiis hareketleri ve yavas kaldirma ile vira yapar.
E.3.4 RTG: Kontrol ve dengeleme sonuglarina gore kaldirma islemini gergeklestirir.
E.35 Yiikii veya konteyneri talimatlara uygun giivenli yiikseklikte kaldirir.
E.3.6 Kaldirma esnasinda tespit ettigi, yiikleme agirlik sinirin1 gegmis konteynerleri

amire bildirir.
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E.4 Yiikii veya konteyneri ve E4.1l SSG:Gemide konteynerin konacagi yerin giivenligini, hasar durumunu, insansiz
inecegi yeri kontrol etmek oldugunu kontrol eder.
E Is Makinesi ile E.4.2 RTG: Kabinden sahaya alinan konteynerlerin konacagi yerde, konteyner
Yiikii/Konteyneri giivenligini tehdit edecek maddelerin olup olmadigini kontrol eder.
Elleglemek E.4.3 Tahmil veya tahliye edilen konteynerlerde, kabinden gordigii; deformasyon, akma,
(Devamu var) sizdirma gibi hasar ve sorunlari kontrol eder.
E4.4 Kontrol sonuglarina gore, yer ve/veya ylik/konteyner ile ilgili tespit ettigi hasar ve
sorunlar1 puantdre bildirir.
E.5 Yiikii veya konteyneri ES5.1 Talimatlara uygun sekilde yiiklii spreaderi emniyetli yiikseklige alir.
trolleyle yiiriitmek E.5.2 Spreaderle kavranmus ytikii/konteyneri trolleyle istenilen yone ve yere, agirlik-
denge kontroliinii koruyarak talimatlarina uygun hizda yiiriitiir.
E.6 Aktarma araglarini E.6.1 Konteyner/yiikiin indirilecegi, is emrinde tanimlanmis araci anons sistemiyle
yonlendirmek cagurir.
E.6.2 Ikaz-anons sistemini kullanarak yiike/konteynere gére, aracin hiza almasini saglar.
E.7 Yiikii veya konteyneri mayna | E.7.1 Istife, araca, gemiye hizalanan yiikii/konteyneri diisiik hizla kontrollii sekilde
yapmak hedeflenen yere talimatlara uygun ve diizgiin sekilde indirir.
E.7.2 SSG: Serdiimenden yiikiin veya konteynerin uygun sekilde oturdugu bilgisini alir.
E.7.3 Spreaderin agirligini konteyner iizerine vererek “kilit agmaya hazir” (sart) ikazini

sistem ekrani veya 1s1kli gostergeden alir.

E.7.4 Spreader kilitlerini, kilit agma butonu ile agarak 1s1kl1 gostergeden “kilit agik”
(yesil) ikazini goriir.

E.7.5 Vira hareketine gegerek gostergeden sari ikazin sondiiglini goriir.

E.7.6 Flipper’leri, sisteme toplama komutu vererek bir konteyner yiiksekliginde vira
eder.

E.7.7 Bir konteyner yiiksekligine vira ettiginde, anons ve ikaz sistemi ile hareketin
tamamlandigini; aktarma aracina, serdiimene ve diger ilgililere ilan eder.

E.8 Gemide kapak agma veya E.8.1 Gemi kapagin1 agmak: Gemi kapagi kilitlerinin serdiimen yardimiyla agik, kapak
kapama hareketi yapmak iizerinde herhangi riskli bir malzeme ve insan olup olmadigini kontrol eder.
(SSG igin gegerlidir) E.8.2 Gemi kapagin1 agmak: Spreaderi hizalayarak kapagin kilitleme haznesine

yerlestirir.
(Devami var) E.8.3 Gemi kapagini agmak: Kullanma talimatlara uygun olarak spreaderi kapaga sabitler
veya kilitler.

E.8.4 Gemi kapagini agmak: Kapagin konulacag yer hakkinda puantdrden bilgi alir.
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E.8 Gemide kapak a¢gma veya E.8.5 Gemi kapagini agmak: Yer uygunsa, kizaklara takilmamasina dikkat ederek
E Is Makinesi ile kapama hareketi yapmak serdiimen yardimiyla kapagi vira yapar.
Yiikii/Konteyneri (SSG icin gecerlidir) E.8.6 Gemi kapagini agmak: Kapagi, konulacag: yere dengeli, kontrollii ve talimatlara
Elleclemek uygun sekilde trolleyle yiiriiterek, mayna yaparak koyar.
E.8.7 Gemi kapagini kapamak: Spreaderi kapaga sabitleme talimatlarina gore kilitler.
E.8.8 Gemi kapagini kapamak: Puantor yardimiyla kapagin taginacagi gemi alaninin
giivenlik altina alinmasini saglar.
E.8.9 Gemi kapagin1 kapamak: Kapagi vira yaparak trolleyle yiiriiterek ve mayna
yaparak gemideki haznesine serdiimen yardimiyla yerlestirir.
E.8.10 | Gemi kapagini kapamak: Serdiimenden kapanan kapagin dogru sekilde

oturdugunun teyidini alir.

© Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2009

Sayfa 21




Liman RTG ve SSG Operatorii (Seviye 3)

Ulusal Meslek Standardi

................... /iieiiinnn.....100
Referans Kodu/Onay Tarihi/ Rev. No

Gorevler islemler Basarim Olciitleri
Kod | Adi Kod | Adi Kod Aciklama
F.1 Kendi egitim ihtiyaclarini F.11 Teknolojik geligsmelere ve performans degerlendirmelerine gore kendi egitim
tespit etmek ihtiyaglarini belirler.
F.1.2 Belirledigi egitim ihtiyaclarini ilgililere iletir.
F.2 Egitimlere istirak etmek F.2.1 Isletmenin veya ilgili birimin organizasyonuna gore diizenlenen egitimlerde hazir
bulunur.
F.2.2 Egitimlerde kazandig1 bilgi ve becerileri isbasi egitimlerine yansitir.
F.3 Isbagt egitimi vermek F.3.1 Yeni ise baslayan veya yetistirme egitimi alan elemanlarin /operatdrlerin veya
Mesleki Gelisim stajyerlerin, is makinesinin kullanimi, bakimi, kontrolii, giivenli ¢alisma
F Uygulamalaria Istirak konularinda; gostererek, denettirerek, uygulatarak, is icinde bilgi ve beceri
Etmek kazanmasini saglar.
F.4 Performans degerlendirme F.4.1 Liman operasyonlarinin hedef ve performans kriterlerinin belirlenmesinde, talep
toplantilarina istirak etmek edilirse kendi Onerilerini sunar.
F.4.2 Isletmenin prosediirlerine gére kendi performansini degerlendirir.
F.4.3 Performans degerlendirme toplantilarina veya goriismelerine katilarak kigisel
yorum ve goriislerini iletir.
F.5 Kisisel kariyer planlamasinm F.5.1 Mesleki yagamiyla ilgili diploma, sertifika, katildig1 projeler, referans ve tavsiyeler
yapmak ile ilgili belge ve dokiimanlarim dosyalayarak muhafaza eder.
F.5.2 Gorev tanimu, kisisel 6zellikleri ve performans degerlendirme sonuglarina gore
kendisinin performans ve kariyer hedeflerini belirler.
F.5.3 Kisisel kariyer hedeflerine gore kariyer yollarinin olusturulmasinda ilgi birimden
de destek alarak kariyer yollarini olugturur.
F.54 Mesleki yasam Oykiisiine, mesleki belgelerine ve hedeflerine gore mesleki
0zgeemisini hazirlar.
F.6 Mesleki teknolojik F.6.1 Meslegi ile ilgili teknolojik gelismeleri ve yayinlari; internet, dokiimanlar,
gelismeleri, yenilikleri ve kataloglar gibi cesitli kaynaklardan izler.
yayinlari takip etmek F.6.2 Yapilan organizasyona gore meslegi ile ilgili fuar, sergi gibi etkinliklere istirak

eder.
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3.2. Kullanilan Arac, Gere¢ ve Ekipman

Arag terminali

Bilgisayar

Kamera sistemi

Kisisel koruyucu donanimlar (reflektorlii is elbisesi, baret, yagmurluk, ¢elik
burunlu bot, gozliik, eldiven, maske, kulaklik gibi donanimlar)
Liman yazilim sistemleri

Megafon

RTG ve SSG donanim ve kumanda sistemleri

Telefon

. Telsiz

10. Temizlik malzemeleri

Howbde

© o NGO

3.3. Bilgi ve Beceriler

Ellecleme hareketleri bilgisi (tahmil, tahliye, istifleme, aktarma, nakil gibi)
El-ayak-g6z koordinasyonu yetenegi

Ekiple calisma becerisi

Etkili iletisim becerisi

Gemi, saha, yiik ve tehlikeli yiikler bilgisi (6zellikle konteyner ve genel kargo
olarak)

. Ilkyardim bilgi ve becerisi

ok 0N E

6

7. Ince motor (kiiciik kas) koordinasyon yetenegi

8. Kalin motor (biiyiik kas) koordinasyon yetenegi

9. Liman uyari levhalari ve giivenlik igaretleri bilgisi

10. Mekanik bilgisi

11. Meslegin gerektirdigi seviyede ilgili ulusal ve uluslararasi mevzuat bilgisi

12. Meslegin gerektirdigi seviyede ulusal ve uluslararasi temel limancilik terminolojisi
bilgisi

13. Problem ¢d6zme becerisi

14. Risk degerlendirme bilgi ve becerisi

15. RTG ve SSG is makineleri, aksam ve ekipmanlar1 bilgisi

16. RTG ve SSG etkili ve fonksiyonel kullanma becerisi

17. Serdiimen isaretlerini okuyabilme bilgi ve becerisi

18. Sekil-uzay algis1 yetenegi

19. Temel elektrik-elektronik bilgisi

20. Yiizme becerisi
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3.4 . Tutum ve Davramslar

Acil ve stresli durumlarda sogukkanli ve sakin olabilmek

Amirlerine dogru ve zamaninda bilgi aktarmak

Beraber galistig1 kisilerle ise gore hareket koordinasyonu kurabilmek
Caligma zamanini i emrine uygun sekilde etkili kullanabilmek
Cevre, kalite ve ISG kurallarini benimsemek

Degisime kars1 agik olmak ve degisen kosullara uyum saglamak
Elestiriye agik olmak

Hizli karar verebilmek

© N A WODNRE

Hizli organize olabilmek
. Kendinin ve diger kisilerin glivenligini gézetmek
. Risk ve tehlike faktorleri konusunda duyarli davranmak
. Sagligina 6zen gosterebilmek
. Talimat ve kilavuzlara uymak
. Tehlikeli durumlarda etkin sekilde inisiyatif alabilmek
. Vardiya degisimlerinde etkili, agik ve dogru sekilde bilgi paylasabilmek
. Yiikleme ve bosaltma islemlerinde 6zenli ve dikkatli olmak

e T e o el
o UlhA WN RO
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4. OLCME, DEGERLENDIRME VE BELGELENDIiRME

Liman RTG ve SSG Operatérii (Seviye 3) meslek standardini esas alan ulusal yeterliliklere
gore belgelendirme amaciyla yapilacak dlgme ve degerlendirme, gerekli sartlarin saglandigi
O0lcme ve degerlendirme merkezlerinde yazili ve/veya sozlii teorik ve uygulamali olarak
gerceklestirilecektir.

Olgme ve degerlendirme ydntemi ile uygulama esaslari bu meslek standardina gore
hazirlanacak  ulusal yeterliliklerde detaylandirilir.  Olgme ve degerlendirme ile
belgelendirmeye iligkin islemler Mesleki Yeterlilik, Sinav ve Belgelendirme Yonetmeligi
cergevesinde yurltiliir.
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Not: Bu kistm Resmi Gazete de yayimlanmayacaktir. Sadece MYK web sitesinde yer

alacaktir.

Ek:Meslek Standard: Hazirlama Siirecinde Gorev Alanlar

Meslek Standardir Hazirlayan Kurulusun Meslek Standardi EKibi

[rfan BILGIN

Cumhur KOCABAYLIOGLU,
Aise AKPINAR,

Hayriinnisa SALDIROGLU,
Selcen AVCI,

Teknik Calisma Grubu Uyeleri
Zeynel ADATEPE
Serhat AYKUT

Kenan BALCI

Emir CETINAVCI
Kemal DEGIRMENCI
Murat ERDOGAN
Birtan HASIMOGLU
Serenay SEVIM

Salim TEMUR

Erol TOPAL

(TURKLIM Genel Sekreteri)

(Is Makineleri Egitimi Y&neticisi — MARPORT)

(Meslek Analizi/DACUM Ekip Koordinatorii ve Moderator)
(Meslek Analizi/DACUM Moderatdrii)

(Meslek Analizi/DACUM Es-Moderatorii ve Raportor)

(CFS Operasyon Sefi — BORUSAN)

(Vardiya Amiri — RODA)

(Formen — MARPORT)

(Mobil Ving Operatorii — RODA)

(Formen — MARPORT)

(Operator Sefi —- MARDAS)

(Bas Operator — DILER)

(insan Kaynaklar1 Birimi Memuru — BORUSAN)
(RTG ve SSG Operatorii — MERSIN)

(RTG ve SSG Operatorii — YILPORT)

Goriis Istenen Kisi/Kurum ve Kuruluslar

T.C. Bagbakanlik Denizcilik Miistesarligi

T.C. Bagbakanlik Giimriik Miistesarlig1

T.C. Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi

T.C. Cevre ve Orman Bakanlig1

T.C. Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig1

T.C. Milli Egitim Bakanlig1

T.C. Sanayi ve Ticaret Bakanlig1
T.C. Ulastirma Bakanlig1
Tiirkiye Is Kurumu (IS-KUR)
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Yiiksek Ogretim Kurulu

TCDD Isletmesi Genel Miidiirliigii

Tiirkiye Istatistik Kurumu (TUIK)

Ankara Sanayi Odas1 (ASO)

Ankara Ticaret Odas1 (ATO)

Istanbul Ticaret Odas1 (ITO)

Ege Bolgesi Sanayi Odas1 (EBSO)

Kiiciik ve Orta Olgekli Isletmeleri Gelistirme ve Destekleme Idaresi Baskanligi (KOSGEB)
Devrimci Isci Sendikalar1 Konfederasyonu (DISK)
Hak-Is Konfederasyonu

Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu (TESK)
Tiirkiye Isci Sendikalar1 Konfederasyonu (TURK-IS)
Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu (TISK)
Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi (TOBB)

Deniz Ticaret Odas1

Deniz Ticaret Odas1 Meslek Komitesi Bsk.

Deniz Ticaret Odasi

Deniz Ticaret Odas1

Prof. Dr. Necmettin AKTEN

Kaptan Resit Ayhan CIFTCI

Dokuz Eyliil Universitesi

Istanbul Teknik Universitesi

Istanbul Universitesi

TURKLIM Uye Limanlar

Derince Limant

[zmir Limam

Bandirma Limani

Trabzon Limani
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MYK Sektor Komitesi Uyeleri ve Uzmanlar

Prof. Dr. Mustafa KARASAHIN,
Seyhamit Unal SARIBAS,
Nasip Giil INCEKARA,
Nezih KAYA,

Ahmet VURAL,

Erkin GUNER,

Burak ERDEM,

Mehmet KARABUBER,
Hakan BEZGINLI,
Nizamettin ATES,

Dilek TORUN,

Firuzan SILAHSOR,
Sinan GERGIN,

MYK Yonetim Kurulu

Bayram AKBAS,

Prof. Dr. Oguz BORAT,

Yrd. Dog. Dr. Omer ACIKGOZ,
Prof. Dr. Yiicel ALTUNBASAK,
Dr. Osman YILDIZ,

Celal KOLOGLU,

Baskan (Yiiksek Ogretim Kurulu)

Bagkan Vekili (Milli Egitim Bakanlig)
Uye (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanlig)

Uye (Enerji ve Tabii Kaynaklar Bakanlig)

Uye (Sanayi ve Ticaret Bakanlig1)

Uye (Ulastirma Bakanlig1)

Uye (Tiirkiye Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu)

Uye (Hak Isci Sendikalar1 Konfederasyonu)

Uye (Tiirkiye Odalar ve Borsalar Birligi)

Uye (Tiirkiye Esnaf ve Sanatkarlar1 Konfederasyonu)

Uye (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Daire Baskan1 (Mesleki Yeterlilik Kurumu)

Sektdr Komitesi Temsilcisi(Oziirliiler Idaresi Baskanlign)

Baskan (Calisma ve Sosyal Giivenlik Bakanligi

Temsilcisi)

Baskan Vekili (Milli Egitim Bakanlig1 Temsilcisi)

Uye (Yiiksek Ogretim Kurulu Temsilcisi)

Uye (Meslek Kuruluslar1 Temsilcisi)

Uye (Isci Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi)

Uye (Isveren Sendikalar1 Konfederasyonu Temsilcisi)
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