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ONSOZ

Otomotiv Elektromekanikgisi (Seviye 5) Ulusal Yeterliligi 5544 sayili Mesleki Yeterlilik Kurumu (MYK)
Kanunu ile anilan Kanun uyarinca ¢ikartilan “Mesleki Yeterlilik, Smnav ve Belgelendirme Yonetmeligi”

hiikiimlerine gore hazirlanmstir.

Yeterlilik taslagi, 16.11.2009 tarihinde imzalan isbirligi protokolii ile gorevlendirilen Tiirkiye Metal
Sanayicileri Sendikas1 (MESS) tarafindan hazirlanmistir. Hazirlanan taslak hakkinda sektordeki ilgili kurum
ve kuruluslarin goriisleri alinmis ve goriisler degerlendirilerek taslak iizerinde gerekli diizenlemeler
yapilmistir. Nihai taslak MYK Otomotiv Sektér Komitesi tarafindan incelenip degerlendirildikten ve
Komitenin uygun goriisii alindiktan sonra, MYK Yonetim Kurulunun 26/07/2011 tarih ve 2011/51 sayili

karar1 ile onaylanarak Ulusal Yeterlilik Cercevesine (UYC) yerlestirilmesine karar verilmistir.

Otomotiv Elektromekanikcisi (Seviye 5) Ulusal Yeterliligi 16/05/2012 tarih ve 2012/40 sayili MYK

Yonetim Kurulu karar ile revize edilmistir.

Yeterliligin hazirlanmasi, goriis bildirilmesi, incelenmesi ve dogrulanmasinda katki saglayan kisi, kurum ve

kuruluslara goriis ve katkilari i¢in tesekkiir eder, yararlanabilecek tiim taraflarin bilgisine sunariz.

Mesleki Yeterlilik Kurumu
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GIRIS

Ulusal yeterliligin hazirlanmasinda, sektér komitelerinde incelenmesinde ve MYK Yonetim Kurulu
tarafindan onaylanarak yiiriirliige konulmasinda temel oOlgiitler Mesleki Yeterlilik, Smav ve Belgelendirme

Yonetmeliginde belirlenmistir.
Ulusal yeterlilik asagidaki unsurlarla tanimlanir;

a)Yeterliligin ad1 ve seviyesi,

b)Yeterliligin amaci ve gerekgesi,

c)Yeterliligin ilgili oldugu sektor,

¢)Yeterlilik icin gerekli olan; sekli, icerigi, siiresi gibi 6zellikleri belirtilen egitim ve deneyim sartlart,

d)Yeterlilige kaynak teskil eden meslek standardi, meslek standardi birimleri/gérevleri veya
yeterlilik birimleri,

e)Yeterliligin kazanilmasi igin sahip olunmasi gereken 6grenme ¢iktilari,

f)Yeterliligin kazanilmasinda uygulanacak degerlendirme usul ve esaslari, degerlendirmede ihtiyag
duyulan asgari sinav materyali ile degerlendirici 6l¢iitleri,

g)Yeterlilik belgesinin gegerlilik siiresi, yenilenme sartlari, gerekli goriilmesi halinde belge sahibinin
gbzetimine iliskin sartlar.
Ulusal yeterlilikler ulusal meslek standardinin bulundugu alanlarda s6z konusu ulusal meslek standardi esas
almarak, bulunmadigi alanlarda ise uluslararasi meslek standardi esas alinarak olusturulur.

Ulusal yeterlilikler;

. Orgiin ve yaygin egitim ve dgretim kurumlari,

. Yetkilendirilmis belgelendirme kuruluslari,

. Kuruma yetkilendirme 6n basvurusunda bulunmus kuruluslar,

" Ulusal meslek standardi hazirlamis kuruluslar,

. Meslek kuruluslari ile bunlarin miisterek ¢alismasiyla olusturulur.
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ULUSAL YETERLILIK
1) YETERLILIGIN ADI: OTOMOTIV ELEKTROMEKANIKCIiSi
2) REFERANS KODU: 11UY0020-5
3) SEVIYESI: 5
4) TURU: -
5) KREDI DEGERI: -
A) YAYIN TARIHI: 26/07/2011
6) B) REVIZYON NO: 01
C) REVIZYON TARIHI: 16/05/2012
7 gIéEISLARARASI SINIFLAMADAKI 1SCO 08 - 7931 ve 7231
Ulkemizde otomotiv sektoriinde, motorlu kara
tagitlarinin basit veya karmasik, rutin veya rutin
olmayan elektriksel, mekanik, elektromekanik,
pnomatik arizalariin tespiti, parca degisimi,
. calisma performanslariyla ilgili yapisal ayarlar
8) AMACI ve GEREKCESI 4
ve bakim onarimlar1 otomotiv elektrome-
kanikgileri ile saglanmaktadir. Bu yeterlilik,
otomotiv elektromekanikgilerinin niteliklerinin
belirlenmesi ve belgelendirilmesi amaciyla
hazirlanmustir.
9) ILGILI OLDUGU SEKTOR OTOMOTIV
10) YETERLILIGE KAYNAK TESKIL EDEN MESLEK STANDART(LAR)I

Otomotiv Elektromekanikgisi (Seviye 5) Ulusal Meslek Standardi - 11UMS0121-5

11)

YETERLILIGE KAYNAK TESKIL EDEN YETERLILIK BIRIM(LER)i

12)

YETERLILIGI OLUSTURAN YETERLILIK BIRIMLERI{

GRUP A: Zorunlu Yeterlilik Birimleri

Al) Is Saglig1 ve Giivenligi, Cevre Yonetim Sistemleri

A2) Kalite Yonetim Sistemi

A3) Isin ve Gereglerin Diizenlenmesi

A4) Son Kontrol ve Raporlama

Ab5) Periyodik Bakim

AB6) Ariza Tespiti ve Onarim

A7) Son Kontroller
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AB8) Egitim ve Gelistirme

13)

BIRIMLERIN GRUPLANDIRMA ALTENATIFLERI

Tiim yeterlilik birimlerinden basarili olunmasi gerekmektedir.

14)

YETERLILIK ICIN GEREKLI EGITIM SARTININ

A)

Otomotiv Elektromekanik¢isi Seviye 5 teorik ve uygulamali egitimini
tamamlamis olmak.

(Bu sart en az 5 yil otomotiv elektromekanik bakim ve onarim islerinde
deneyimi olanlarda aranmaz.)

SEKLI

B)

Otomotiv Elektromekanikgisi Seviye 5 teorik ve uygulamali egitiminin igerigi:
« Acil durum bilgisi,
« Analitik diisiinme,
« Bilgi ve degerlendirme formlarini doldurma,
« Calisma ve kontrol prosediirleri,
« Cevre koruma yontemleri,
« El ve g6z ile muayene esaslari,
« Elektrik bilgisi,
« Elektromekanik bilgisi,
« Elektronik bilgisi,
« Ellecleme, tasima ve sabitleme donanimlarinin kullanima,
« Geri doniistimlii atik bilgisi,
« Hasarl1 parcalara uygulanacak islemler,
« Hidrolik bilgisi,
. Is saglig1 ve giivenligi,
« Isyeri calisma prosediirleri,
« Karmasik arizalarin tespiti,
« Kayit tutma ve raporlama,
« Kontrol ve uygulama teknikleri,
ICERIGI « Kullanilan malzeme ve iiriinlerin genel 6zellikleri,
« Makine bilgisi,
« Maliyet hesaplama,
« Malzeme bilgisi,
« Mekanik bilgisi,
« Mekanizma bilgisi,
« Mesleki bilgisayar programlarinin kullanimi,
« Mesleki terim bilgisi,
« Motor bilgisi,
« Motor termodinamigi,
« Ogrenme ve dgrendigini aktarabilme,
« Ogretim teknikleri,
« Olgme ve kontrol,
« Olgme ve muayene araglari kullanima,
« Olcii aletlerinin kullanimi1 ve korunmast,
« Onarim islemlerinin uygulama sirasi,
« Onarimda kullanilan malzeme ve iirlinlerin genel 6zellikleri,
« Parca sokme yontemleri,
« Periyodik bakim,
« Pnomatik bilgisi,
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« SozIii ve yazih iletisim,

« Tehlikeli atik bilgisi ve tehlikeli atik ayirma,
« Temel aerodinamik bilgisi,

« Temel ¢alisma mevzuati,

« Temel geometri bilgisi,

« Temel matematik bilgisi,

« Test siirtist,

« Yangin dnleme ve yanginla miicadele,

« Zi1mparalama.

C)  SURESI

Otomotiv Elektromekanikgisi (Seviye 5) teorik ve uygulamali egitimi 450 saat
teorik, 150 saat pratik olmak {izere toplam 600 saattir.

15)

YETERLILIK ICIN GEREKLI OLAN DENEYIM SARTININ

NITELIGI ve SURESI

Otomotiv Elektromekanikgisi teorik ve uygulamali egitimi sartin1 saglayanlar
icin; bir igyerinde fiilen en az 2 y1l Otomotiv Elektromekanikg¢isi olarak
calismis olmak.

Otomotiv Elektromekanikgisi teorik ve uygulamali egitimi sartini sagla-
mayanlar i¢in; en az 2 yil1 Otomotiv Elektromekanikgisi olarak ¢alismis olmak
kaydiyla toplamda 5 y1l otomotiv elektromekanik bakim ve onarim islerinde
deneyim sahibi olmak.

16)

SAHIP OLUNMASI GEREKEN OGRENME CIKTILARI

BIiLGILER

o Acil durumlarda izlenecek adimlar1 bilmek,

o Akim ve direng testleriyle ilgili islemlere hakim olmak,

o Aktarma organlar lizerinde yapilacak ariza tespiti ve onarim iglemlerine hakim
olmak,

e Aktarma organlari tizerinde yapilacak periyodik bakim islemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

o Aktif ve pasif giivenlik donanimina yapilacak ariza tespit ve onarim islemlerini
bilmek,

o Akiiye yapilacak ariza tespit ve onarim islemlerine hakim olmak,

e Araglarin donanim yapisina ve motoruna iligkin teknik semalar hakkinda bilgi sahibi
olmak,

o Aragtan ve parg¢adan ayrilan alet ve aparatlarin islemler sonucunda birakilacagi uygun
pozisyonlart tarif edecek diizeyde bilgi sahibi olmak

e Ariza tespiti amagli yapilan yol testi islemlerini bilmek,

o Arizali donanim ve araglarla ilgili islemleri agiklayacak diizeyde bilmek,

o Aydinlatma, sinyal sistemi ve elektrik devresine yapilacak ariza tespit ve onarim
islemlerini bilmek,

¢ Bakim islemlerinde rutin olarak degistirilen parcalari bilmek,

e Bakim, onarim yapilacak aracin 6zelliklerinin belirlenmesiyle ilgili islemleri bilmek,

¢ Bilgi ve degerlendirme formlariyla ilgili islemleri bilmek,

¢ Calisma ortamindaki yanici ve parlayict malzemeleri belirleyecek diizeyde bilgi sahibi
olmak,

e Calisma yerinin ve ekipmanlarin diizenli tutulmasi konusunda bilgili olmak,

¢ Direksiyon sistemi iizerinde yapilacak ariza tespit ve onarim islemlerine hakim
olmak,

e Direksiyon sisteminin periyodik bakim islemlerini tarif edecek diizeyde bilmek,

¢ Egitim degerlendirme formlariyla ilgili islemleri agiklayacak diizeyde bilgi sahibi
olmak,
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e Egitim planlamasiyla ilgili bilgili olmak,

e Egitim tekniklerini tarif edecek diizeyde bilmek,

o Elektriksel donanim iizerinde yapilacak ariza tespit ve onarim islemlerine hakim
olmak,

o Elektriksel donanima uygulanacak periyodik bakim islemlerini tarif edecek diizeyde
bilmek,

¢ Fren sistemi {lizerinde yapilacak ariza tespiti ve onarim iglemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

¢ Fren sistemi {izerinde yapilacak periyodik bakim islemlerini tarif edecek diizeyde
bilmek,

o Geri dontstiirilebilir malzemeler hakkinda bilgili olmak,

e Hava filtrelerinin 6n goriilen kullanim siireleri hakkinda bilgi sahibi olmak,

¢ Hidrolik direksiyon pompasinin iiretmesi gereken standart basing degerleri hakkinda
bilgili olmak,

e [s saglhig ve giivenligi konusundaki mevzuat: ve isyeri kurallarini bilmek,

e [s saglig1 ve giivenligi koruma ve miidahale araclarin bilmek,

o Kalite giivence tekniklerini karsilastirmali olarak uygulayabilecek diizeyde bilgi
sahibi olmak,

¢ Koruyucu ve 6nleyici bakim islemlerini bilmek,

e Mars ve sarj sistemlerine uygulanacak periyodik bakim iglemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

e Mars ve sarj sistemlerine yapilacak ariza tespiti ve onarim islemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

o Meslegi ile ilgili yeni teknolojiler ve gelismeler hakkinda bilgi sahibi olmak,

o Motor arag iizerindeyken yapilacak ariza tespiti ve onarim islemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

e Motor sogutma sistemi iizerinde yapilacak ariza tespiti ve onarim islemlerine hakim
olmak,

® Motor sogutma sistemi tizerinde yapilacak periyodik bakim islemlerini tarif edecek
diizeyde bilmek,

e Motor iizerinde yapilacak periyodik bakim islemlerini tarif edecek diizeyde bilmek,

o Miisteri sikayetlerinin degerlendirilmesiyle ilgili prosediirler hakkinda bilgi sahibi
olmak,

e Olgme ve test teknikleri hakkinda bilgili olmak,

e Parca iizerindeki asinma, yipranma ve bozulma tiiriinden olumsuzluklar ayirt edecek
diizeyde bilgi sahibi olmak,

o Periyodik bakimla ilgili 6n hazirlik islemlerini tarif edecek diizeyde bilmek,

e Problemlerin giderilmesinde kendi yetki sinirlarini bilmek,

o Risk analizi konusunda bilgili olmak,

o Siispansiyon sisteminin periyodik bakim islemlerini tarif edecek diizeyde bilmek,

o Temel ilk yardim bilgisine sahip olmak,

o Temel kroki ve teknik resimleri inceleyecek diizeyde bilmek,

e Temizlik malzemelerini ve bunlarin kullanma talimatlarini bilmek,

o Testlerin kalite gerekliliklerine gore uygun sapma ve tolerans degerlerini bilmek,

o Uyar1 ve ikaz sistemi devresine yapilacak ariza tespit ve onarim iglemlerini bilmek,

e Uyar ve isaret levhalariin anlamlarini bilmek,

e Yakit sistemi tizerinde yapilacak ariza tespiti ve onarim iglemlerini bilmek,

o Yakit sistemi iizerinde yapilacak periyodik bakim iglemlerini tarif edecek diizeyde
bilmek,

e Yapilacak islemlerin ortalama siireleri hakkinda bilgi sahibi olmak,

o Yol testi i¢in gerekli ortam kosullar1 hakkinda bilgili olmak,

o Yol testi i¢in uygun hiz limitleri ve siireler hakkinda bilgili olmak.
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BECERILER

e ABS fren sisteminde yer alan mekanik aksami kontrol edebilmek,

» ABS fren sisteminde yer alan mekanik aksami kontrol ederek arizalari giderebilmek,

o Acil durumlarda gerekli prosediirleri uygulayabilmek,

o Aks bosluklarini, akslarin ve saftin hasarli olup olmadigini kontrol edebilmek,

o Aktarma organlari lizerinde tespit edilen arizalar1 giderebilmek,

o Akt elektrolit seviyesini kontroller sonrasinda ayarlayabilmek,

o Akiiye kapasite testi uygulayabilmek,

o Alarm montaj1 i¢in merkezi kilit sistemini ayarlayabilmek,

e Alarm sensorlerinin montajini yapabilmek,

o Alternatore tam yiikleme testi uygulayabilmek,

o Analog/dijital gostergelerin baglantilarin1 kontrol edebilmek,

» Analog/dijital gostergelerin dogruluk testlerini yapabilmek,

e Aracin frenleme performansin test edebilmek,

o Arag lastiklerinin dis derinliklerinin ve hava basinglarinin 6n goriilen standart
degerlere uygunlugunu kontrol edebilmek,

e Arag iizerinde tespit ettigi hasarlari ilgili forma kaydedebilmek,

e Ariza tespiti amagl yol testi yapabilmek,

e Arizali donanim ve araglarla ilgili iglemleri yapabilmek,

o ASR ve ESP sistemlerini kontrol ederek arizalar1 giderebilmek,

o ASR ve ESP sistemlerini referans degerlere gore test edebilmek,

¢ Bakim onarim uygulanan aksama yonelik test amacl siiriis 6zelliklerini uygulamak,

o Belirlenmis tolerans ve sapmalara gore testlerin kalitesini raporlayabilmek,

o Bilgi ve degerlendirme formlarin1 doldurabilmek,

¢ Buji kablolarinin direng degerlerini kontrol edebilmek,

¢ Bujileri sokebilmek, temizleyebilmek ve 6n goriilen standartlara uygunlugunu kontrol
edebilmek,

¢ Burkulma c¢ubuklarinin iist ve alt seviye ayarlarin1 6n goriilen referans degerlere gore
yapabilmek,

¢ Debriyaj pedalin1 ve kavrama noktasini kontrol ederek gerekli ayarlar yapabilmek,

¢ Diferansiyel yag seviyesini ve kacaklarini kontrol edebilmek,

e Diferansiyeli aragtan sokebilmek, kontrol ve ayarlarini yapabilmek,

o Dijital ve analog gostergelerin baglantilarini kontrol ederek dogruluk testlerini
uygulayabilmek,

o Direksiyon ag1 sensoriiniin 6n goriilen referans degerlere uygun ¢alismasini kontrol
edebilmek,

o Direksiyon mili ve mafsallari ile rot baglantilarini kontrol edebilmek,

o Direksiyon sistemindeki bosluklar1 kontrol ederek gerekli ayarlamalar1 yapabilmek,

o Direksiyon sistemindeki bosluklar1 kontrol ederek gerekli ayarlamalar1 yapabilmek,

¢ Direksiyonun hidrolik yag seviyesini kontrol edebilmek,

e Direksiyonun hidrolik yag seviyesini kontrol edebilmek,

o Dizel motorlu araglarda kizdirma bujilerini, ara hava sogutucu (intercooler) ve
turbosarj1 kontrol edebilmek,

¢ Dizel motorlu araglarda kizdirma bujilerinin kontrol ve ayarlarin1 yapabilmek,

e Eg70z boru ve susturucularinin fiziki durumlarini kontrol edebilmek,

e Egitim degerlendirme formlarin1 doldurabilmek,

¢ Egitim tekniklerini uygulayabilmek,

o El fren sisteminin kontrol ve ayarlarmi yapabilmek,

o Elektriksel donanim iizerinde ariza tespiti ve onarim yapabilmek,

o Enjektorlerin bakimini yapabilmek,

¢ Fren balatalarini, disklerini ve kampanalarini kontrol edebilmek,

e Fren hidroligini kontrol edebilmek,

e Fren hidrolik yag seviyesini, hidrolik boru, hortum ve baglantilarini kontrol
edebilmek,
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e Fren sistemi iizerinde tespit edilen arizalar giderebilmek,

e Hava filtrelerini sokebilmek, temizleyebilmek ve degistirebilmek,

e Hava sogutmal1 sistemlerin referans bakim ve kontrol iglemlerini uygulayabilmek,

o [5 giivenligi kurallarmi uygulayabilmek,

e I5 kazas1 durumunda gereken ilk yardim adimlarini uygulayabilmek,

o [s saglhig ve giivenligi ile ilgili 5nlemleri alabilmek,

o Kalite giivence ile ilgili teknik prosediirleri uygulayabilmek,

e Kalite raporlarini doldurabilmek,

o Karbiiratorlerin kontrol ve ayarlarini yapabilmek,

o Katalitik konvertoriin referans degerlere gore kontrollerini ve ayarlarini yapabilmek,

o Kisisel koruyucu donanimlar1 kullanabilmek,

¢ Klakson salyangozu ve direksiyon baglantisinin ¢alismasini kontrol edebilmek,

¢ Klima ve hava yastig1 sistemlerinin sensor, motor, gaz ve elektrik baglantilarini
kontrol edebilmek,

o Kontroller sonucunda tespit edilen arizalari giderebilmek,

o Kullanilacak aletlerin gerekli hazirlik ve ayar iglemlerini yapabilmek,

o LPG/CNG’li araglarda basing regiilatorti, gaz enjektorleri ve elektro-vanalari kontrol
edebilmek,

¢ LPG/CNG’li araglarda basing regiilatorii, gaz enjektorii ve elektro-vana ayarlarinm
yapabilmek,

e Mars motoru yaylarinin gerginlik seviyelerini kontrol edebilmek,

e Mars motorunun akim ¢ekme diizeyini ve donme sayisini (rpm) kontrol edebilmek,

e Mars motorunun fiziki durumunu ve yaylarin gerginligini kontrol edebilmek,

e Mars sistemi ve baglantilarina akim ve direng testi uygulayabilmek,

e Mars sisteminin baglanti1 kablolarinin yalitimlarini yapabilmek,

o Merkezi kilit elektronik yan cam ve aynalar ile park sensorlerine periyodik bakim
uygulayabilmek,

® Mesleki ve kisisel gelisim igin gerekli arastirma faaliyetlerini gergeklestirebilmek,

e Motor blogu su kanallariin korozyon kontroliinii yapabilmek,

* Motor sogutma sivisinin ve donma derecesinin 6n goriilen referans degerlere
uygunlugunu kontrol edebilmek,

o Motor iizerindeki kayislari uygun gerginlikte ayarlayabilmek,

o Motor yagini bosaltabilmek ve doldurabilmek,

® Motoru sasi ve diger tiim bilesenlerle olan baglantilarindan sokebilmek,

® Motoru uygun konumlarindan caraskal baglayarak aracgtan sokebilmek ve araca
monte edebilmek,

¢ Onarim i¢in gerekli yedek pargalar tespit ederek stok kayitlarmni tutabilmek,

o Otomatik transmisyonu aragtan sokebilmek ve demonte edebilmek,

o Olciim sonuglarindaki sapmalar1 belirleyerek kaydedebilmek,

e Pnomatik siispansiyon sistemlerinin hava yastik ve kompresoriinii kontrol edebilmek,

¢ Pnomatik stispansiyon sistemlerinin hava yastiklarini ve kompresoriinii kontrol
edebilmek,

e Radyatdr fan1 ve baglanti kayisim kontrol ederek termostat ayarini yapabilmek,

e Radyator fani, fan motoru ve baglanti kayisini kontrol edebilmek,

e Radyator ve su iletim borularimi sdkebilmek ve fiziki hasarlar1 onarabilmek,

o Regiilatore (konjektdr) referans periyodik bakim iglemlerini uygulayabilmek,

e Rot ve rotillerin fiziki durumunu kontrol ederek gerekli ayarlar1 yapabilmek,

o Secimli cihaz ve aksesuarlarin montajini yapabilmek,

o Ses ve goriinti sistemlerinin montajinda gereken arag i¢i 6n hazirlik islemlerini
yapabilmek,

e Ses ve goriintii sistemlerinin montajin ve elektrik baglantilarini yapabilmek,

o Sigortalar ve sigorta soketlerini kontrol edebilmek,

o Silecek motorunu kontrol ederek su piiskiirtme ayarini yapabilmek,
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o Silindirleri sente konumuna getirerek, sente kacak testini uygulayabilmek,

o Silindirlerin basimg degerlerini dl¢ebilmek,

e Sinyal sistemi ve elektronik aglara referans periyodik bakim iglemlerini
uygulayabilmek,

e Sis lambas1 montajinda tamponlarda gereken 6n hazirlik islemlerini yapabilmek,

o Sis lambas1 ve elektrik baglantilarinin montajii yapabilmek,

o Siispansiyon sisteminde tespit edilen arizalar1 giderebilmek,

o Siispansiyon sisteminin yay, amortisor, viraj (denge) cubugu ve salincaklarimi
sokebilmek,

o Siispansiyon yiikseklik sensoriiniin 6n goriilen referans degerlere uygunlugunu
kontrol edebilmek,

e Tanilama (diagnostik) test cihazlarimi kullanabilmek,

e Tanilama (diagnostik) test cihazlariyla motor ve ilgili birimlerdeki arizalari tespit
edebilmek,

o Temel kroki ve teknik resimleri okuyabilmek,

e Termostati1 kontrol ederek ayarlarini yapabilmek,

e Termostatin kontroliinii ve degisimini yapabilmek,

e Test isleminin tiirine gore kalite kontrol tekniklerini uygulayabilmek,

o Tork konvertoriiniin kontrol ve ayarlarimi yapabilmek,

o Uyar ve isaret levhalarina uygun ¢alisabilmek,

¢ Vakummetre ile emme manifolduna vakum testi yapabilmek,

¢ Viraj (denge) cubugunda tespit edilen arizalar1 giderebilmek,

e Vites kutusunu aragtan sokerek talimatlara gore demonte edebilmek,

e Vites kutusunun yag seviyesini ve kagaklarini kontrol edebilmek,

e Yag filtresini aragtan sokerek degistirebilmek,

e Yag pompasinin ve yag basincinin 6n goriilen referans degerlere uygunlugunu
kontrol edebilmek,

e Yakit filtre baglantilarini sokebilmek,

o Yakit pompasinin basing degerlerini 6l¢ebilmek,

e Yapilacak bakim onarim islemine uygun aletleri hazirlayabilmek,

e Yapilacak islemlere gore yaklagik maliyeti hesaplayabilmek,

o Yapilmis bakim onarim islemleri ile ilgili rapor hazirlayabilmek,

e Yaylarin boylarini ve baski direnglerini dlgerek fiziki durumlarimi kontrol edebilmek,

e Yol testi sirasinda tespit edilen arizalar giderebilmek

YETKINLIiKLER

o Akii elektrolit seviyesini ve oksitlenmeleri kontrol edebilmek,

o Akiiniin genel fiziki durumunu kontrol edebilmek,

o Alarm montaj1 igin sensor konumlarini belirleyebilmek,

o Amortisorlerin fiziki durumunu ve yag kagagi olup olmadigini kontrol edebilmek,

¢ Aracin donanim yapisina ve motoruna iligkin teknik semalar1 inceleyebilmek ve
degerlendirebilmek,

o Aracin kilometresine, yasina ve mevsime uygun bakim programini belirleyebilmek,

o Arag iizerinde fiziki hasar olup olmadigini elle kontrol edebilmek,

o Arag iizerinde yapilacak hazirlik igslemlerini organize edebilmek,

o Arag, alet donanim ya da sistemin kalite gerekliliklerine uygun galisabilmek,

o Aragtan ve parcadan ayrilan alet ve aparatlart uygun pozisyonlarina birakabilmek,

o Asinmig, Omriinii tamamlamis parcalari tespit edebilmek,

o Aginmig, Omriinii tamamlamis parcalari tespit edebilmek,

¢ Bilgi ve deneyimlerini birlikte ¢alistig1 kisilere aktarabilmek,

e Calisilan ortamdaki is saglig1 ve giivenligini etkileyecek durumlar tespit edebilmek,

e Calisma donanimlartyla ilgili giivenlik diizeneklerinin iglerligini kontrol edebilmek,

e Calisma ortamindaki yanici ve parlayict malzemelerin giivenli sekilde tutulmasim
saglayabilmek,
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e Donanimlarin genel durumuyla ilgili bilgilendirmeyi, prosediirlere uygun olarak
yapabilmek,

¢ Egzoz ve emme manifoldunun standartlara uygun miktarda hava akimi sagladigini
kontrol edebilmek,

¢ Egitim ihtiyaglarini belirleyebilmek,

¢ Egitim planlamasi ve organizasyon ¢alismalarini yapabilmek,

e Eksantrik ve krank milinin fiziki durumlarini, asinma miktarlarini kontrol edebilmek,

o [s saglig1 ve giivenligi, koruma ve miidahale araclarinin ¢alisir halde bulunmasini
saglayabilmek,

¢ Klimanin diizgiin ¢aligmasini kontrol edebilmek,

e Kullanilacak aletlerin ¢alisma durumunu kontrol edebilmek,

e Mars motoru dislisi ve tertibati ile mars selenoidinin iire kontrollerini yapabilmek,

o Miisteri sikayet ve talepleri dogrultusunda degistirilecek veya bakim onarim
yapilacak pargalari belirleyebilmek,

o Miisteri sikayetleriyle ilgili formlar1 inceleyerek araci kontrol edebilmek,

e Operasyon bazinda ¢alismalarin kalitesini denetleyebilmek,

e Operasyon bazinda ¢alismalarin kalitesini denetleyebilmek,

¢ Ortalama islem siiresine gore arag teslim tarihini belirleyebilmek,

o Otomatik vites sistemindeki tiim aksamlar1 kontrol edebilmek,

e Olgii ve muayene aletlerinin kalibrasyonlarinin sistematik olarak yapilmasini takip
edebilmek,

o Piston, biyel ve segmanlarin fiziki durumlarini, asinma miktarlarini kontrol
edebilmek,

¢ Renk kodlamasina gore elektrik kablo sistemini ve yalitimlarini kontrol edebilmek,

o Risk faktorlerini 6nceden tespit edebilmek ve riski azaltabilmek,

o Silecek pabugclariin fiziki durumlarini kontrol edebilmek,

o Silecek pabugclarmin fiziki durumlarini kontrol edebilmek,

o Su pompasini ve baglantili tiim pargalari kontrol edebilmek,

o Siispansiyon sistemindeki yay ve helezonlarin fiziki durumlarini hasar ve
asinmalarini kontrol edebilmek,

e Tanilama (diagnostik) cihazlariyla tiim sistemleri kontrol edebilmek,

o Temel kroki ve teknik resimleri anlayabilmek ve yorumlayabilmek,

e Uyar1 ve isaret levhalarini uygun konumlara yerlestirebilmek,

e Uygulanacak bakim veya onarim islemlerinin sirasini belirleyebilmek,

¢ Uygulanacak koruma y6ntemine gore galisabilmek,

o Vites dislisi, milleri ve senkromeg diizeninin fiziki durumlarini kontrol edebilmek,

¢ Yakit deposunda sizint1 ve korozyon kontrolil yapabilmek,

e Yakit deposunda sizint1 ve korozyon kontrolil yapabilmek,

e Yapilacak bakim onarim iglemlerine gore is dagilimini1 yapabilmek.

17) CALISMA ORTAMI VE KOSULLARI

Otomotiv elektromekanik bakim onarim islemleri her tiirlii kapali ve agik alanlarda gergeklestirilir. Bakim
onarim islemleri sirasinda ayakta, ¢dmelerek veya arag altina girmek suretiyle ¢alisilir. Calisma ortaminin
olumsuz kosullar1 arasinda kirli, tozlu, giiriiltiilii ve yagh ortam, egzoz dumanina maruz kalma, elektrik
carpma riski, titresim ve termal konfor sartlarinda, kimyasal maddelere maruz kalma ve zorlamali viicut
pozisyonlart gibi is saghigt ve giivenligi tedbirlerini gerektiren fiziksel ve kimyasal nedenlerden
kaynaklanan kaza ve yaralanma riskleri bulunmaktadir. Otomotiv Elektromekanikgisi, islemler esnasinda
uygun kisisel koruyucu donanim kullanarak; ISG ve benzeri yonetmelikler ile risk degerlendirmesi yapilmis ortam
ve kosullarda caligir.
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18)

YETERLILIK ICIN UYGULANACAK SINAV VE DEGERLENDIRMEYE
ILISKIN BILGILER

A) SINAV VE DEGERLENDIRME ARACLARINA ILISKIN BILGILER

Teorik 6lgme araglari

Degerlendirme | Degerlendirme B

Araglari Materyalleri Puaniama Bagan Olgiti

(T1) C(.)ktan En az 25 soru

se¢meli 5 sece- . En az 60 puan
. Her soru esit degerde

nekli sorular

(Al-A4 igin)

(T2) Coktan
secmeli 5 sece-
nekli sorular
(A5-A8 igin)

En az 35 soru

Her soru esit degerde

En az 70 puan

Gerekli Goriilen Diger
Sartlar

Soru basina en az 1.5-2 dakika araliginda siire verilecektir. Yanlis cevaplar
dikkate alinmayip degerlendirme dogru cevaplar iizerinden yapilacaktir. Soru
bankasi, boliim 14-B’de ifade edilen teorik ve uygulamali egitimin igerigini

kapsamalidir

Performansa dayali

(P1) Periyodik
bakim iglemleri

Miisteri sika-
yetleri dogrul-
tusunda periyo-

Aday, yapilan

Ol¢me araglar1 (A5 igin) :Jle ILEIJ;IrIng” dik bakimi yapi- 5 relr;;’?g;ki?il:m’
ygt lacak motorlu Periyodik bakim, ariza onarim \i‘: son
yaptirma. :
kara tagitlar. tespit ve onarim ve son kontrol islemleri
kontrol islemlerini yapar- | ..~ ..
ile ilgili olarak
ken adayin performansi hatasiz calisma Ve
Miisteri sika- izlenir ve olusturulan per- carls
usterl sixa formans degerlendirme beklenen sonucy
(P2) Ariza tes- yetleri dogrul- listesine i’)fe degerlen- alma agisindan
- tusunda ariza > SSINe & g degerlendirilerek,
Performansa dayali iti ve onarim dirilir
. Y .. P A tespiti ve ona- ' en az 70 puan alan
Olgme araglar1 (A6 igin) lsill?nt?ill?ﬁylill:i- rim islemleri aday basarili
?na ) tli‘/r?qa yapilacak sayilir.
yap ‘ motorlu kara
tasitlari.
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Performansa dayali
Oleme araglar1 (A7 igin)

(P3) Son kont-
rol iglemleriyle
ilgili bir uygu-

lama yaptirma.

Son kontrol
islemleri
yapilacak
motorlu kara
tasitlari.

Gerekli Goriilen Diger
Sartlar

Periyodik bakim, ariza tespit ve onarim ve son kontrol islemleri sirasinda sinav
materyallerinde belirtilen azami siire i¢inde sonug alinmasi beklenir.

Performansa dayal
Ol¢me araglar1 (A8 igin)

(P4) Egitim ve
gelistirmeyle
ilgili bir sunus
yaptirma

Bilgisayar
ortaminda veya
sunus tahtasi
vb. lizerinde
sunus
malzemeleri.

Adaya meslek kapsami
ile ilgili bir konu verilir
ve bu konuyu sunmasi
izlenir ve olusturulan
performans degerlen-
dirme listesine gore
degerlendirilir.

Adaya verilen
konuyla ilgili su-
nusunun agik ve
bilgilendirici ol-
mas1 gerekir.
Degerlendirme
listesindeki kriter
ve puanlamaya
gore en az 70 puan
alan aday basaril
sayilir.

o G DL Egitim ve gelistirmeyle ilgili sunus sirasinda sinav materyallerinde belirtilen
Sartlar azami siire i¢inde sonuglandirilmasi beklenir
18) YETERLILIK ICIN UYGULANACAK SINAV VE DEGERLENDIRMEYE

ILISKIN BiLGILER (devam)

Sinav ve Degerlendirme
Araglariyla Tlgili Diger
Kosullar (varsa)

Teorik sinavdan ve performansa dayali sinavdan basarili olma sart1 vardir.
Sinavin teorik (T1,T2) veya performansa (P1,P2,P3,P4) dayali boliimlerinin
birinden basaril1 olan, fakat diger boliimiinden basarisiz olanlar 6 ay i¢inde
tekrar sinav bagvurusunda bulundugu takdirde basarili oldugu boliimden muaf

tutulur.

B) DEGERLENDIRICI OLCUTLERI

Degerlendiricinin:

1)En az 5 y1l otomotiv elektromekanik bakim ve onarim isleri ile ilgili deneyim sahibi miihendislik,

teknoloji ve teknik egitim fakiiltelerinin makine, mekatronik, elektromekanik programlarindan mezun olan
miihendis ve teknik 6gretmenler veya
ii) Meslek Yiiksek Okulu makine, elektromekanik, mekatronik béliimlerinden mezun olup 7 yil deneyime

sahip olmak,

ii1) Usta degerlendiricinin yaninda en az 10 sinavda gorev almis ve degerlendirici tarafindan yeterliliginin

onaylanmis olmasi,
gerekmektedir.

19) | suREsi

YETERLILIK BELGESININ GECERLILIK

Yeterlilik belgesinin gegerlilik stiresi, belgenin
diizenlendigi tarihte baslar. Belge, otomotiv
elektromekanikgisinin 24 aydan daha fazla
otomotiv elektromekanik bakim ve onarim isine
ara verilmemesi kaydiyla 5 y1l gecerlidir.

©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011
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BELGE SAHIBININ GOZETIMINDE
UYGULANACAK PERFORMANS iZLEME

Belgenin gegerlilik siiresi i¢erisinde en az 1 kez

A0, METOTLARI VE BELGE SAHIBININ mesleki yetkinlik bagarim raporunun istenmesi.
GOZETIM SIKLIGI
Belgenin iptalini gerektirecek bir durum olugma-
mas1 durumunda (madde 19°da belirtilen sartlarin
GECERLILIK SURESI DOLAN saglanmasi kosuluyla)
21 BELGELERIN YENILENMESINDE
) UYGULANACAK DEGERLENDIRME a) 5 yilin sonunda sadece pratik sinav yapilir.
YONTEMLERI b) Ikinci 5 yilin sonunda ise, kapsami daraltilmis
giincel bilgileri i¢eren teorik sinav ile birlikte
pratik sinav uygulanir.
22) YETERLILIGI GELISTIREN TURKIYE METAL SANAYICILERI
KURULUS(LAR) SENDIKASI (MESS)
YETERLILIGI DOGRULAYAN SEKTOR . . i
23) KOMITESI MYK OTOMOTIV SEKTOR KOMITESI
24) MYK YONETIM KURULU ONAY TARIHI | ilk onay: 26/07/2011-2011/51

VE SAYISI

01’nolu revizyon:16/05/2012-2012/40
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EKLER:

EK1:
Terimler, Simgeler ve Kisaltmalar

ALTERNATOR: Ara¢ motorundan alinan mekanik enerjiyi elektrik enerjisine geviren ve aracin elektriksel
donaniminin ihtiyaci olan elektrigi iireten, ayn1 zamanda akiiyii sarj eden elektromekanik aygiti,

ANTI BLOK SISTEMi (ABS): Ani frenlemede tekerleklerin kilitlenerek, ara¢ hakimiyetinin
kaybolmasini dnlemek amaciyla, giivenli yavaslama ve durmayi saglayan elektromekanik sistemi,

ANTI PATINAJ SISTEMI (ASR): Aracin ani kalkista veya 1slak, buzlu, camurlu zemin gibi olumsuz
sartlar altinda stiriilmesi halinde patinaj yapmasini1 engellemek amaciyla, tekerleklere fren — gii¢ iletimini
dengeleyerek arasina stabil bir sekilde hareket etmesini saglayan sistemi,

ANTIFRIZ: Radyatorde bulunan sogutma sivisimin donma derecesini diisiiren, kaynama derecesini
yiikselten ve korozyonlara kars1 koruma saglayan sivi karigimu,

ARA HAVA SOGUTUCU (INTERCOOLER): Turbo sarj vasitasiyla basinci arttirilan ve 1sinan havayi
sogutarak hacmini diisliren, bu yolla silindir i¢ine giren hava miktarini arttiran sogutma sistemini,

BASINC REGULATORU: Yakit tankinda yiiksek basing altinda ve sivi halde bulunan LPG’nin basincini
gerekli seviyeye diisiiren ve motor suyu ile isitarak sivi halden gaz haline doniistiiren yakit sistemi
bilesenini,

gorev ve sorumluluklari yerine getirebilme yetenegini,

CARASKAL: Motor blogunu aragtan sokmede yararlanilan es merkezli ve birlikte donen iki sabit ve bir de
hareketli serbest makaradan meydana gelen palanga diizenegini,

CNG: Sikistirilmis dogal gazi,

CEVRE KORUMA: Calismalarda, ¢evreye zarar vermeyen malzemeleri veya siirecleri kullanmay1 veya
zararh atiklarin uygun sekilde bertaraf edilmesini,

DISTRIBUTOR: Atesleme bobininden gelen yiiksek voltajli elektrik akimii, atesleme zamam gelen
silindirin bujisine gonderen atesleme sistemi pargasini,

EL BREYZI: Delme, taslama, diizelme gibi islemler i¢in kullanilan elektrikli el aletini,
ELEKTROLIT: Cesitli asit tiirleri ve saf suyun belli oranlarda karistirilmasi sonucu elde edilen siviyz,

ELEKTRONIK DENGE SISTEMI (ESP): Siiriiciiniin siiriisle ilgili secim ve hareketleri ile aracin
verdigi tepkileri siirekli olarak izleyen ve aracin biitiin tekerleklerine birbirinden bagimsiz hizlanma ve
frenleme yetenegi kazandirarak, kayma ve savrulma durumlarinda aracin kontrollii olarak yol almasini
saglayan sistemi,

ELEKTRONIK KONTROL UNITESI (ECU): Araglarin motor bdliimiine veya yolcu kabinine monte
edilmis, ara¢ i¢cinde veya disinda bulunan sensorlerden edindigi bilgileri hesaplayip sistemleri kontrol eden
elektronik aygiti,
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EMISYON SISTEMI: Ara¢ motoru iginde yakilan yakitin ortaya ¢ikardig1 gazlarin atmosfere yayilimini
sinirlandirilmaya yonelik olarak c¢alisan sistemi,

EMME MANIFOLDU: Karbiiratorlii motorlarda veya tek noktal yakit piiskiirtme sistemlerinde hazirlanan
karisimi, ¢ok noktali yakit piiskiirtme sistemlerinde ise havayi silindirlere ulagtiran ve silindir kapagina bagl
olan motor pargasin,

GERI KAZANIM: Malzemeleri dogrudan veya islemden gecirdikten sonra tekrar kullanima sunmay1 ve
ilgili siiregleri yonetmeyi,

HIDROMETRE: S1vi haldeki maddelerin 6zgiil agirligini lgmeye yarayan aleti,
ISCO: Uluslararas: Standart Meslek Siniflamasi’ni,
ISG: Is Saglig1 ve Giivenligini,

KATALITIK KONVERTER: Motorlu kara tasitlarmin egzozlarindan disar1 verdikleri tam olarak
yanmamis gazlara tekrar yanma ve kirletici gazlara bir indirgenme ortami saglayarak cevreye zararl
maddeleri daha az zararli maddelere doniistiiren aygiti,

KiSISEL KORUYUCU DONANIM: Bir veya birden fazla saglik ve giivenlik tehlikesine karsi korunmak
icin kisilerce giyinmek veya tasinmak amaciyla tasarlanmis herhangi bir cihaz, alet ya da malzemeyi,

LPG: Sivilastirilmig Petrol Gazini,
MANOMETRE: Gaz veya s1v1 akigkanlarin basincini 6lgmek igin kullanilan aleti,

MULTIMETRE (AVOMETRE): Akim siddeti, gerilim, direng gibi elektriksel dlciimleri analog veya
dijital olarak yapabilen aleti,

OKSITLENME: Bir maddenin oksijen ile yanma reaksiyonu gostererek korozyona ugramasi durumunu,
PNOMATIK: Gaz basinciyla galisan sistemlerin hareket ve kontroliinii gergeklestiren teknolojiyi,
RISK: Tehlikeli bir olayin meydana gelme olasilig1 ile sonuglarmin bilesimini,

SECIMLI CIHAZ VE AKSESUARLAR: Motorlu kara tasitlarinda fabrika ¢ikis1 olarak yer almayan ve
ara¢ sahibinin istegi lizerine araglara serviste eklenen tiim cihaz ve aksesuarlari,

SENKROMEC DUZENI: Vites kutularinda dislilerin kaydirilarak vites gegislerinin sessiz ve kolay
ger¢eklesmesini saglayan diizenegi,

SENTE KONUMU: Bir motor pistonunda sikistirma zamani sonu, is zamani baslangicinda pistonun iist 6l
noktada bulundugu ve hem egzoz hem de emme supaplarinin tam kapali oldugu anlik konumu,

SIGORTA PANELI: Otomobilin elektriksel donanimlari igin gerekli olan elektrik akiminin dagitimin
yapan ve tizerinde sigortalarin takildiklar1 soketlerin bulundugu paneli,

SUTUNLU LIFT SISTEMI: Bakim onarimin yapilmas icin altina girilmesi gereken araci, birbirine paralel
2 veya 4 siitun arasinda hidrolik veya mekanik gii¢c uygulayarak kaldiran diizenegi,
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TAM YUKLEME TESTI: Aracin elektrik tiikketen tiim aygitlar1 calisir durumda ve motor maksimum tork
devrindeyken alternatore ve akiiye yapilan elektriksel kapasite testini,

TANILAMA (DIAGNOSTIK) TEST: Elektronik test ve dl¢iim cihazlari ile yapilan ve hata ve arizalari
ekranda sayisal kodlar seklinde ifade eden test ve 6l¢iim sistemini,

TEHLIKE: insanlarin yaralanmasi, hastalanmasi, malin veya malzemenin zarar gérmesi, isyeri ortamimin
zarar gdrmesi veya bunlarin birlikte ger¢eklesmesine sebep olabilecek potansiyel kaynak veya durumu,

TORK ANAHTARI: Civata ve somun gibi baglanti elemanlarini belli bir tork degerinde sikmak ig¢in
kullanilan aleti,

TORKMETRE: Civata, somun gibi baglanti elemanlarinin uygun torklarla sikilip sikilmadigini 6lgen aleti,

TURBOSARJ: Daha iyi ve diizenli yanma saglayabilmek i¢in, motordan disar1 atilan egzoz gazlarimi
kullanan ve silindirlere verilen havayi sikistirarak giicii ve torku arttiran sistemi,

VAKUMMETRE: Emme manifoldundan gecen havanin veya hava-yakit karisiminin yarattigi goreli
basinci dlgmeye yarayan aleti,

YAKIT ENJEKSIYON SiSTEMi: Aracin sahip oldugu motor tipi ve yakit tiiriine gore, yakit1 direkt
olarak silindirin i¢ine, emme kanalina veya emme manifolduna piiskiirten sistemi,

YOL TESTI: Aragtaki arizalan tespit etmek veya uygulanmis olan bakim onarim islemlerinin sonuclarini
test etmek amaciyla, 6zel test parkuru veya giizergahi belirlenmis yol {izerinde, gerekli hiz limiti ve devir
araliklarinda, araca siiriis 6zellikleri uygulamay1

ifade eder.
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Al A2 A3 A4
Y‘ET‘ER'LI'LIK “Is Sag}%gl ve Kalite Yonetim Isin ve Gereglerin Son Kontrol ve
BIRIMININ ADI Givenligi, Gevre Sistemi Diizenlenmesi Raporlama
VE KODU Yo6netim Sistemleri p
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BIiLGILER

e Acil durumlarda
izlenecek adimlari
bilmek,

o Aragtan ve pargadan
ayrilan alet ve
aparatlarin igslemler
sonucunda birakila-
cagl uygun pozis-
yonlari tarif edecek
diizeyde bilgi sahibi
olmak,

o Arizali donanim ve
araglarla ilgili islem-
leri agiklayacak
diizeyde bilmek,

o Caligma ortaminda-
ki yanic1 ve parlayici
malzemeleri belirle-
yecek diizeyde bilgi
sahibi olmak,

e Caligma yerinin ve
ekipmanlarin diizenli
tutulmasi konusunda
bilgili olmak,

e Geri doniistiiriilebi-
lir malzemeler hak-
kinda bilgili olmak,

e [5 saglig1 ve giiven-
ligi konusundaki
mevzuati ve igyeri
kurallarmi bilmek,

e [5 saglig1 ve giiven-
ligi koruma ve mii-
dahale araglarini
bilmek,

e [5 saglig1 ve giiven-
ligini etkileyecek
risk analizlerini ya-
pabilecek diizeyde
bilgi sahibi olmak,

o Koruyucu ve
Onleyici bakim
islemlerini bilmek,

e Bilgi ve degerlen-
dirme formlariyla
ilgili islemleri
bilmek,

e Caligma yerinin ve
ekipmanlarin diiz-
enli tutulmasi ko-
nusunda bilgili
olmak,

¢ Kalite glivence
tekniklerini karsi-
lagtirmal1 olarak
uygulayabilecek
diizeyde bilgi sahibi
olmak,

e Parga {izerindeki
asinma, yipranma
ve bozulma tiiriin-
den olumsuzluklari
ayirt edecek diizey-
de bilgi sahibi
olmak,

e Problemlerin gide-
rilmesinde kendi
yetki sinirlarini
bilmek,

e Temizlik malzeme-
lerini ve bunlarin
kullanma talimat-
larin1 bilmek,

o Testlerin kalite ge-
rekliliklerine gore
uygun sapma ve
tolerans degerlerini
bilmek,

e Uyar1 ve isaret
levhalarinin
anlamlarim bilmek.

e Araclarin donanim
yapisina ve motoru-
na iligkin teknik
semalar hakkinda
bilgi sahibi olmak,

¢ Bakim, onarim ya-
pilacak aracin 6zel-
liklerinin belirlen-
mesiyle ilgili
islemleri bilmek,

e Caligma ortamin-
daki yanici ve par-
layici malzemeleri
belirleyecek diizey-
de bilgi sahibi
olmak,

e Calisma yerinin ve
ekipmanlarin diiz-
enli tutulmasi konu-
sunda bilgili olmak,

e I saglig1 ve giiven-
ligi konusundaki
mevzuati ve isyeri
kurallarmni bilmek,

e I saglig1 ve giiven-
ligi koruma ve
miidahale arag¢larini
bilmek,

e I saglig1 ve giiven-
ligini etkileyecek
risk analizlerini
yapabilecek diizey-
de bilgi sahibi
olmak,

e Koruyucu ve onle-
yici bakim iglemler-
ini bilmek,

o Miisteri sikayetleri-
nin degerlendiril-
mesiyle ilgili prose-
diirler hakkinda
bilgi sahibi olmak,

e Aractan ve parca-
dan ayrilan alet ve
aparatlarin iglemler
sonucunda birakila-
cagl uygun pozis-
yonlari tarif edecek
diizeyde bilgi sahibi
olmak,

¢ Arizali donanim ve
araglarla ilgili is-
lemleri agiklayacak
diizeyde bilmek,

e Bilgi ve degerlen-
dirme formlariyla
ilgili islemleri
bilmek,

e Koruyucu ve onle-
yici bakim islemler-
ini bilmek,

e Olgme ve test tek-
nikleri hakkinda
bilgili olmak,

e Par¢a tlizerindeki
asinma, yipranma
ve bozulma tiiriin-
den olumsuzluklari
ayirt edecek diizey-
de bilgi sahibi
olmak,

e Problemlerin
giderilmesinde
kendi yetki
sinirlarinm bilmek,

e Risk analizi konu-
sunda bilgili olmak,

e Temizlik malzeme-
lerini ve bunlarin
kullanma talimat-
larin1 bilmek.
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

Al

A2

A3

A4

Y~ET~ER-LI-LIK “Is Sagkgl ve Kalite YoOnetim Isin ve Gereglerin Son Kontrol ve
BIRIMININ ADI Givenligi, Cevre Sistemi Diizenlenmesi Raporlama
VE KODU Yonetim Sistemleri
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - -
ICERDIGI OGRENME CIKTILARI
¢ Risk analizi konu- o Problemlerin gide-
sunda bilgili olmak, rilmesinde kendi
o Temizlik malzeme- yetki sinirlarini
lerini ve bunlarin bilmek,
kullanma talimat- e Risk analizi konu-
larini bilmek, sunda bilgili olmak,
L e Temel ilk yardim e Temel kroki ve
BILGILER bilgisine sahip teknik resimleri
olmak, inceleyecek
(devam) e Uyari ve isaret diizeyde bilmek,
levhalarinin e Uyar1 ve isaret
anlamlarini bilmek. levhalarinin
anlamlarini bilmek,
e Yapilacak
islemlerin ortalama
siireleri hakkinda
bilgi sahibi olmak.
©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011 18




11UY0020-5 Otomotiv Elektromekanikgisi
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

Al A2 A3 A4
YET-ER-LI-LIK ..Is Sag}%gl ve Kalite YoOnetim Isin ve Gereglerin Son Kontrol ve
BIRIMININ ADI Guvenligi, Cevre Sistemi Diizenlenmesi Raporlama
VE KODU Yénetim Sistemleri P
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - i

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

¢ Acil durumlarda
gerekli prosediirleri
uygulayabilmek,

o [s giivenligi
kurallarini
uygulayabilmek,

e is kazas1 durumun-
da gereken ilk yar-
dim adimlarini
uygulayabilmek,

o I saglig1 ve giiven-
ligi ile ilgili 6nlem-
leri alabilmek,

¢ Kisisel koruyucu
donanimlari
kullanabilmek,

e Uyar1 ve isaret
levhalarina uygun
calisabilmek.

e Acil durumlarda
gerekli prosediirleri
uygulayabilmek,

¢ Arizali donanim ve
araclarla ilgili is-
lemleri yapabilmek,

o Belirlenmis tolerans
ve sapmalara gore
testlerin kalitesini
raporlayabilmek,

e Bilgi ve degerlen-
dirme formlarini
doldurabilmek,

o Kalite giivence ile
ilgili teknik
prosediirleri
uygulayabilmek,

e Kalite raporlarini
doldurabilmek,

e Ol¢iim sonuglarin-
daki sapmalart
belirleyerek
kaydedebilmek,

e Temel kroki ve
teknik resimleri
okuyabilmek,

o Test isleminin
tiirline gore kalite
kontrol tekniklerini
uygulayabilmek,

e Uyar1 ve isaret
levhalarina uygun
calisabilmek.

e Acil durumlarda
gerekli prosediirleri
uygulayabilmek,

¢ Arizali donanim ve
araclarla ilgili is-
lemleri yapabilmek,

o [s giivenligi
kurallarini
uygulayabilmek,

e Is kazas1 durumun-
da gereken ilk
yardim adimlarini
uygulayabilmek,

e Is saglig1 ve giiven-
ligi ile ilgili 6nlem-
leri alabilmek,

¢ Kigisel koruyucu
donanimlart
kullanabilmek,

¢ Kullanilacak alet-
lerin gerekli hazir-
lik ve ayar iglemle-
rini yapabilmek,

e Temel kroki ve
teknik resimleri
okuyabilmek,

e Uyari ve isaret
levhalarina uygun
caligabilmek,

e Yapilacak bakim
onarim iglemine
uygun aletleri
hazirlayabilmek,

e Yapilacak iglem-
lere gore yaklasik
maliyeti
hesaplayabilmek.

e Arag lizerinde tes-
pit ettigi hasarlar
ilgili forma
kaydedebilmek,

¢ Arizali donanim ve
araclarla ilgili is-
lemleri yapabilmek,

e Bilgi ve degerlen-
dirme formlarini
doldurabilmek,

¢ Onarim igin gerekli
yedek pargalari tes-
pit ederek stok ka-
yitlarini tutabilmek,

o Temel kroki ve
teknik resimleri
okuyabilmek,

e Yapilmis bakim
onarim islemleri ile
ilgili rapor
hazirlayabilmek.
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

Al A2 A3 Ad
Y'ET'ER'LI'LIK ..I$ Sag}%gl ve Kalite Yonetim Isin ve Gereclerin Son Kontrol ve
BIRIMININ ADI Giivenligi, Cevre Sistemi Diizenlonmesi e anorlama
VE KODU Yonetim Sistemleri p
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - _

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

o Asinmis, dmriini
tamamlamis
pargalari tespit
edebilmek,

o Caligilan ortamdaki
is saglig1 ve giiven-
ligini etkileyecek
durumlari tespit
edebilmek,

e Calisma donanim-
laryla ilgili glivenlik
diizeneklerinin
islerligini kontrol
edebilmek,

e Calisma ortamin-
daki yanici ve
parlayici malzeme-
lerin giivenli sekilde
tutulmasini
saglayabilmek,

e [5 saglig1 ve giiven-

e Arac, alet donanim
ya da sistemin
kalite gereklilik-
lerine uygun
calisabilmek,

o Asinmisg, omriinii
tamamlamis
pargalari tespit
edebilmek,

¢ Operasyon bazinda
calismalarin
kalitesini
denetleyebilmek,

e Ol¢ii ve muayene
aletlerinin
kalibrasyonlarinin
sistematik olarak
yapilmasini takip
edebilmek,

e Uyar1 ve isaret
levhalarini uygun

e Arag lizerinde
yapilacak hazirlik
islemlerini organize
edebilmek,

e Aragtan ve parcadan
ayrilan alet ve aparat-
lart uygun pozisyon-
larina birakabilmek,

¢ Calisma donanim-
laryla ilgili giivenlik
diizeneklerinin
islerligini kontrol
edebilmek,

¢ Kullanilacak
aletlerin ¢alisma
durumunu kontrol
edebilmek,

e Miisteri sikayetle-
riyle ilgili formlar
inceleyerek araci
kontrol edebilmek,

e Aracin donanim
yapisina ve motor-
una iliskin teknik
semalar1 inceleye-
bilmek ve deger-
lendirebilmek,

e Arac iizerinde
fiziki hasar olup
olmadigini elle
kontrol edebilmek,

e Asinmis, 6mriinii
tamamlamis parca-
lart tespit
edebilmek,

e Donanimlarin
genel durumuyla
ilgili bilgilendir-
meyi, prosediirlere
uygun olarak
yapabilmek,

o Risk faktorlerini

. , ligi, koruma ve mii- | konumlara ¢ Ortalama islem onceden tespit
YETKINLIKLER |y pole araglarinin yerlestirebilmek. siiresine gore arag edebilmek ve riski
¢aligir halde teslim tarihini azaltabilmek,
bulunmasini belirleyebilmek, ¢ Uygulanacak ko-
saglayabilmek, e Temel kroki ve ruma yontemine
o Risk faktorlerini teknik resimleri gore caligabilmek.
onceden tespit anlayabilmek ve
edebilmek ve riski yorumlayabilmek,
azaltabilmek, e Uyari ve isaret
e Uyar1 ve isaret levhalarini uygun
levhalarini uygun konumlara
konumlara yerlestirebilmek,
yerlestirebilmek, e Uygulanacak bakim
¢ Uygulanacak ko- veya onarim
ruma yontemine islemlerinin sirasin
gore calisabilmek. belirleyebilmek,
¢ Uygulanacak
koruma yontemine
gore galigabilmek,
e Yapilacak bakim
onarim iglemlerine
gore is dagilimini
yapabilmek.
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

A5 A6 A7 A8

Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 S B
KREDI DEGERI - - - -
ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

¢ Akim ve direng e Aktarma organlar1 | e Aktif ve pasif gii- ¢ Egitim degerlen-

testleriyle ilgili
islemlere hakim
olmak,

tizerinde yapilacak
ar1za tespiti ve
onarim islemlerine

venlik donanimina

yapilacak ariza tespit

Ve onarim

dirme formlariyla
ilgili islemleri acik-
layacak diizeyde

e Aktarma organlar1 hakim olmak, islemlerini bilmek, bilgi sahibi olmak,
tizerinde yapilacak | e Akiiye yapilacak e Ariza tespiti amacli | e Egitim planlama-
periyodik bakim ariza tespit ve yapilan yol testi styla ilgili bilgili
islemlerini tarif onarim islemlerine islemlerini bilmek, olmak,
edecek diizeyde hakim olmak, ¢ Aydinlatma, sinyal | e Egitim tekniklerini
bilmek, e Direksiyon sistemi | sistemi ve elektrik tarif edecek

e Bakim islemlerinde | {izerinde yapilacak devresine yapilacak diizeyde bilmek,
rutin olarak degisti- | ariza tespit ve ar1za tespit ve * Meslegi ile ilgili
rilen pargalar onarim iglemlerine onarim iglemlerini yeni teknolojiler ve
bilmek, hakim olmak, bilmek, gelismeler hakkin-

e Direksiyon sistem- | e Elektriksel dona- e Mars ve sarj sistem- | da bilgi sahibi
inin periyodik ba- nim tizerinde yapi- lerine yapilacak ar1- olmak.
kim iglemlerini tarif | lacak ariza tespit ve | za tespiti ve onarim
edecek diizeyde onarim islemlerine islemlerini tarif
bilmek, hakim olmak, edecek diizeyde

o Elektriksel dona- | e Fren sistemi iize- bilmek,

L nima uygulanacak rinde yapilacak e Uyar1 ve ikaz siste-
BILGILER periyodik bakim ariza tespiti ve ona- | mi devresine ya-
islemlerini tarif rim islemlerini tarif | pilacak ariza tespit
edecek diizeyde edecek diizeyde ve onarim iglemle-
bilmek, bilmek, rini bilmek,

o Fren sistemi {ize- e Mars ve sarj sis- e Yol testi igin gerekli
rinde yapilacak temlerine yapilacak | ortam kosullar1 hak-
periyodik bakim ariza tespiti ve ona- | kinda bilgili olmak,
islemlerini tarif rim iglemlerini tarif | e Yol testi i¢in uygun
edecek diizeyde edecek dizeyde hiz limitleri ve
bilmek, bilmek, stireler hakkinda

e Hava filtrelerinin e Motor ara¢ lizerin- bilgili olmak.
on goriilen kulla- deyken yapilacak
nim siireleri hak- ariza tespiti ve
kinda bilgi sahibi onarim islemlerini
olmak, tarif edecek diizey-

e Hidrolik direksiyon | de bilmek,
pompasinin lret- e Motor sogutma
mesi gereken stan- sistemi tizerinde
dart basing deger- yapilacak ariza
leri hakkinda bilgili | tespiti ve onarim
olmak, islemlerine hakim

olmak,
©Mesleki Yeterlilik Kurumu, 2011 21




11UY0020-5 Otomotiv Elektromekanikgisi

Yayin Tarihi/ 26.07.2011Rev. No:01

EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

A5 Ab A7 A8
Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BILGILER

(devam)

e Mars ve sarj
sistemlerine
uygulanacak
periyodik bakim
islemlerini tarif
edecek diizeyde
bilmek,

® Motor sogutma
sistemi lizerinde
yapilacak periyodik
bakim islemlerini
tarif edecek
diizeyde bilmek,

® Motor iizerinde
yapilacak periyodik
bakim iglemlerini
tarif edecek
diizeyde bilmek,

e Periyodik bakimla
ilgili 6n hazirlik
islemlerini tarif
edecek diizeyde
bilmek,

o Siispansiyon
sisteminin
periyodik bakim
islemlerini tarif
edecek diizeyde
bilmek,

o Yakit sistemi
iizerinde yapilacak
periyodik bakim
islemlerini tarif
edecek diizeyde
bilmek.

e Yakit sistemi
iizerinde yapilacak
ar1za tespiti ve
onarim islemlerini
bilmek.
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

A5 Ab A7 A8

Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -
ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

¢ ABS fren sistemin- | e ABS fren sistem- e Alarm montaj1 igin e Egitim degerlen-

BECERILER

de yer alan meka-
nik aksami1 kontrol
edebilmek,

o Aktarma organlar
tizerinde tespit
edilen arizalari
giderebilmek,

¢ Analog/dijital
gostergelerin
baglantilarini
kontrol edebilmek,

¢ Analog/dijital
gostergelerin
dogruluk testlerini
yapabilmek,

o Arag lastiklerinin
dis derinliklerinin
ve hava basinglari-
nin 6n goriilen
standart degerlere
uygunlugunu
kontrol edebilmek,

¢ ASR ve ESP sis-
temlerini referans
degerlere gore test
edebilmek,

o Bujileri sokebil-
mek, temizleyebil-
mek ve On goriilen
standartlara uygun-
lugunu kontrol
edebilmek,

o Diferansiyel yag
seviyesini ve
kacgaklarini kontrol
edebilmek,

o Direksiyon sistem-
indeki bosluklari
kontrol ederek ge-
rekli ayarlamalar
yapabilmek,

inde yer alan meka-
nik aksami1 kontrol
ederek arizalar
giderebilmek,

e Aks bosluklarini,
akslarin ve saftin
hasarli olup olma-
digin1 kontrol
edebilmek,

e Akii elektrolit sevi-
yesini kontroller
sonrasinda
ayarlayabilmek,

o Akiiye kapasite testi
uygulayabilmek,

o Alternatore tam
yiikleme testi
uygulayabilmek,

¢ ASR ve ESP
sistemlerini kontrol
ederek arizalar
giderebilmek,

¢ Buji kablolarinin
direng degerlerini
kontrol edebilmek,

e Burkulma ¢ubuk-
larinin st ve alt
seviye ayarlarini 6n
goriilen referans
degerlere gore
yapabilmek,

¢ Debriyaj pedalini
ve kavrama nokta-
sin1 kontrol ederek
gerekli ayarlar
yapabilmek,

o Diferansiyeli
aractan sokebilmek,
kontrol ve ayarla-
rin1 yapabilmek,

merkezi kilit sistemini
ayarlayabilmek,

e Alarm sensorlerinin
montajini yapa-
bilmek,

e Aracin frenleme
performansini test
edebilmek,

e Ariza tespiti amagl
yol testi yapabilmek,

¢ Bakim onarim
uygulanan aksama
yonelik test amaclt
stirtis 6zelliklerini
uygulamak,

e Kontroller sonucun-
da tespit edilen ar1-
zalar1 giderebilmek,

e Secimli cihaz ve
aksesuarlarin mon-
tajin1 yapabilmek,

e Ses ve goriintii sis-

temlerinin montajinda

gereken arag ici On
hazirlik islemlerini
yapabilmek,

e Ses ve goriintil sis-
temlerinin montajini
ve elektrik baglan-
tilarin1 yapabilmek,

e Sis lambasi monta-
jinda tamponlarda
gereken on hazirlik
islemlerini
yapabilmek,

e Sis lambasi ve
elektrik baglanti-
larinin montajini
yapabilmek,

e Yol testi sirasinda
tespit edilen arizalari
giderebilmek.

dirme formlarimi
doldurabilmek,

e Egitim tekniklerini
uygulayabilmek,

e Mesleki ve kisisel
gelisim igin gerekli
arastirma faaliyet-
lerini gergeklestire-
bilmek.
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EK 2: Yeterliligi Olusturan Yeterlilik Birimlerine Iliskin Tablo (devam)

A5 Ab A7 A8
Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

(devam)

¢ Direksiyonun hid-
rolik yag seviyesini
kontrol edebilmek,

o Dizel motorlu
araclarda kizdirma
bujilerini, ara hava
sogutucu (interc00-
ler) ve turbosarji
kontrol edebilmek,

e Egz0z boru ve
susturucularmin
fiziki durumlarini
kontrol edebilmek,

e Fren hidrolik yag
seviyesini, hidrolik
boru, hortum ve
baglantilarini
kontrol edebilmek,

o Fren sistemi
iizerinde tespit
edilen arizalarn
giderebilmek,

o Hava filtrelerini
sokebilmek,
temizleyebilmek ve
degistirebilmek,

o Katalitik konver-
toriin referans deg-
erlere gore kontrol-
lerini ve ayarlarini
yapabilmek,

¢ Klima ve hava
yastig1 sistemleri-
nin sensor, motor,
gaz ve elektrik
baglantilarini
kontrol edebilmek,

o Kontroller
sonucunda tespit
edilen arizalari
giderebilmek,

o Dijital ve analog
gostergelerin bag-
lantilarini kontrol
ederek dogruluk
testlerini
uygulayabilmek,

¢ Direksiyon ag1
sensorintin On
goriilen referans
degerlere uygun
¢alismasini kontrol
edebilmek,

o Direksiyon mili ve
mafsallari ile rot
baglantilarim
kontrol edebilmek,

e Direksiyon sistem-
indeki bosluklari
kontrol ederek
gerekli ayarlamalar
yapabilmek,

¢ Direksiyonun hid-
rolik yag seviyesini
kontrol edebilmek,

e Dizel motorlu
araclarda kizdirma
bujilerinin kontrol
ve ayarlarini
yapabilmek,

e El fren sisteminin
kontrol ve ayarlari-
n1 yapabilmek,

o Elektriksel dona-
nim iizerinde ariza
tespiti ve onarim
yapabilmek,

e Enjektorlerin ba-
kimim yapabilmek,

¢ Fren balatalarini,
disklerini ve kam-
panalarini kontrol
edebilmek,

e Fren hidroligini
kontrol edebilmek,
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A5 A6 A7 A8
YET-ER-LI-LIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarim Son Kontroller Egitim ve Gelistirme
VE KODU
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

(devam)

¢ LPG/CNG’li
araglarda basing
regiilatorii, gaz
enjektorleri ve
elektro-vanalar
kontrol edebilmek,

e Mars motorunun
fiziki durumunu ve
yaylarin
gerginligini kontrol
edebilmek,

e Mars sistemi ve
baglantilarina akim
ve direng testi
uygulayabilmek,

o Merkezi kilit
elektronik yan cam
ve aynalar ile park
sensorlerine
periyodik bakim
uygulayabilmek,

® Motor yagini
bosaltabilmek ve
doldurabilmek,

o Pnomatik siispan-
siyon sistemlerinin
hava yastik ve
kompresoriinii
kontrol edebilmek,

o Radyator fani ve
baglant1 kayisini
kontrol ederek
termostat ayarini
yapabilmek,

o Regiilatore (kon-
jektor) referans
periyodik bakim
islemlerini
uygulayabilmek,

e Silecek motorunu
kontrol ederek su
plskiirtme ayarim
yapabilmek,

e Hava sogutmali
sistemlerin referans
bakim ve kontrol
islemlerini
uygulayabilmek,

o Karbiiratorlerin
kontrol ve ayarla-
rini1 yapabilmek,

¢ Klakson salyan-
gozu ve direksiyon
baglantisinin galig-
masini kontrol
edebilmek,

e Kontroller sonu-
cunda tespit edilen
arizalari
giderebilmek,

¢ LPG/CNG’li arag-
larda basing regiila-
torii, gaz enjektori
ve elektro-vana
ayarlarini
yapabilmek,

e Mars motoru yay-
larinin gerginlik
seviyelerini kontrol
edebilmek,

e Mars motorunun
akim ¢ekme diize-
yini ve donme sayi-
sin1 (rpm) kontrol
edebilmek,

e Mars sisteminin
baglant1 kablolari-
nin yalitimlarin
yapabilmek,

¢ Motor blogu su
kanallarinin koroz-
yon kontroliinii
yapabilmek,
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A5 A6 A7 A8
YET-ER-LI-LIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarim Son Kontroller Egitim ve Gelistirme
VE KODU
SEVIYESI 5 5 5 5
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

(devam)

o Sinyal sistemi ve
elektronik aglara
referans periyodik
bakim iglemlerini
uygulayabilmek,

o Siispansiyon
sisteminde tespit
edilen arizalar1
giderebilmek,

o Tanilama (diagnos-
tik) test cihazlarin
kullanabilmek,

e Termostatin kont-
roliinii ve degisim-
ini yapabilmek,

o Viraj (denge)
cubugunda tespit
edilen ar1zalar1
giderebilmek,

e Vites kutusunun
yag seviyesini ve
kacaklarini kontrol
edebilmek,

o Yag filtresini
aractan sokerek
degistirebilmek,

o Yakit filtre
baglantilarini
sokebilmek.

e Motor sogutma
stvisinin ve donma
derecesinin 6n
goriilen referans
degerlere uygunlu-
gunu kontrol
edebilmek,

e Motor iizerindeki
kayislar1 uygun
gerginlikte
ayarlayabilmek,

e Motoru sasi ve diger
tiim bilesenlerle olan
baglantilarindan
sokebilmek,

¢ Motoru uygun ko-
numlarindan caras-
kal baglayarak
aragtan sokebilmek
ve araca monte
edebilmek,

e Otomatik transmis-
yonu aragtan soke-
bilmek ve demonte
edebilmek,

e Pnomatik siispan-
siyon sistemlerinin
hava yastiklarini ve
kompresoriinii
kontrol edebilmek,

e Radyator fani, fan
motoru ve baglanti
kayisin1 kontrol
edebilmek,

e Radyator ve su
iletim borularimi
sokebilmek ve
fiziki hasarlari
onarabilmek,
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A5 Ab A7 A8
Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

(devam)

e Rot ve rotillerin
fiziki durumunu
kontrol ederek
gerekli ayarlar
yapabilmek,

e Sigortalar ve sigor-
ta soketlerini
kontrol edebilmek,

e Silecek motorunu
kontrol ederek su
piiskiirtme ayarini
yapabilmek,

o Silindirleri sente
konumuna getire-
rek, sente kagak
testini
uygulayabilmek,

o Silindirlerin basing
degerlerini
Ol¢ebilmek,

e Siispansiyon siste-
minin yay, amor-
tisor, viraj (denge)
cubugu ve salincak-
larin1 sokebilmek,

o Siispansiyon yiik-
seklik sensoriiniin
on goriilen referans
degerlere uygunlu-
gunu kontrol
edebilmek,

e Tanilama (diagnos-
tik) test cihazlariyla
motor ve ilgili bir-
imlerdeki arizalari
tespit edebilmek,

e Termostat1 kontrol
ederek ayarlarim
yapabilmek,

o Tork konvertoriiniin
kontrol ve ayarlarini
yapabilmek,
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A5 Ab A7 A8
Y'ET'ER'LI-LIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

BECERILER

(devam)

e Vakummetre ile
emme manifolduna
vakum testi
yapabilmek,

o Vites kutusunu
aragtan sokerek ta-
limatlara gore de-
monte edebilmek,

e Yag pompasinin ve
yag basincinin 6n
goriilen referans
degerlere uygunlu-
gunu kontrol
edebilmek,

e Yakit pompasinin
basing degerlerini
Olgebilmek,

e Yaylarin boylarini
ve baski
direnglerini 6lgerek
fiziki durumlarim
kontrol edebilmek.
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A5 A6 A7 A8

Y'ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 S B
KREDI DEGERI - - - -
ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

o Akii elektrolit sevi- | ® Akiiniin genel e Alarm montaji i¢in | e Bilgi ve deneyim-

YETKINLIKLER

yesini ve oksitlen-
meleri kontrol
edebilmek,

o Amortisorlerin
fiziki durumunu ve
yag kagagi olup
olmadigini kontrol
edebilmek,

o Aracin kilomet-
resine, yasina ve
mevsime uygun
bakim programini
belirleyebilmek,

o Miisteri sikayet ve
talepleri dogrultu-
sunda degistirilecek
veya bakim onarim
yapilacak pargalari
belirleyebilmek,

e Otomatik vites
sistemindeki tiim
aksamlar1 kontrol
edebilmek,

o Silecek pabuglari-
nin fiziki durum-
larimi kontrol
edebilmek,

e Su pompasini ve
baglantili tiim par-
calar1 kontrol
edebilmek,

e Siispansiyon
sistemindeki yay ve
helezonlarin fiziki
durumlarini hasar
ve aginmalarini
kontrol edebilmek,

e Tanilama (diagnos-
tik) cihazlariyla
tiim sistemleri
kontrol edebilmek,

fiziki durumunu
kontrol edebilmek,

e Amortisorlerin
fiziki durumunu ve
yag kagagi olup
olmadigini kontrol
edebilmek,

e Egz0z ve emme
manifoldunun
standartlara uygun
miktarda hava akim
sagladigmi kontrol
edebilmek,

e Eksantrik ve krank
milinin fiziki
durumlarini, aginma
miktarlarim kontrol
edebilmek,

e Mars motoru dislisi
ve tertibat1 ile mars
selenoidinin iire
kontrollerini
yapabilmek,

e Piston, biyel ve
segmanlarin fiziki
durumlarini, asinma
miktarlarim1 kontrol
edebilmek,

e Renk kodlamasina
gore elektrik kablo
sistemini ve
yalitimlarini
kontrol edebilmek,

e Silecek pabuglari-
nin fiziki durumla-
rin1 kontrol
edebilmek,

¢ Yakit deposunda
s1zint1 ve korozyon
kontrolii
yapabilmek.

sensOr konumlarim
belirleyebilmek,

e Klimanin diizgiin
¢alismasini kontrol
edebilmek.

lerini birlikte ¢alis-
t1g1 kisilere
aktarabilmek,

e Egitim ihtiyaglarmi
belirleyebilmek,

¢ Egitim planlamasi
Ve organizasyon
calismalarimni
yapabilmek.
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A5 Ab A7 A8
Y-ET'ER'LILIK Ariza Tespiti ve
BIRIMININ ADI Periyodik Bakim Onarm Son Kontroller Egitim ve Geligtirme
VE KODU
SEVIYESI d) 5 5 B
KREDI DEGERI - - - -

ICERDIGI OGRENME CIKTILARI

YETKINLIKLER

(devam)

o Vites dislisi, mil-
leri ve senkromeg
diizeninin fiziki
durumlarin kontrol
edebilmek,

¢ Yakit deposunda
sizint1 ve korozyon
kontrolii
yapabilmek.
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